Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) E.1.1
Wykonania i odbioru roled¢ktrycznych

Kod CPV 45310080-

E.1.1 Roboty instalacji elektrycznych

Wstep

Przedmiotem SSTasvymagania dotyege wykonania i odbioru robét elektrycznych

1. Zakres stosowania SST

SST jest stosowane jako dokument przetargowy i@alzacji rob6t remontu budynku i sieci
elektrycznej i odgromowej Szkota Podstawowa \ardymnie

Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmuszystkie czynnéei umazliwiajace w sposdob
bezpieczny korzystanie z instalacji i osizelektrycznego

2.0gd6lne wymagania dotygze robot

Wykonawca zastosuje materiatyetlg w zestawieniu materiatowym zexonym do
przedmiaru robot oraz jest odpowiedzialny za zgééliah wykonania z ustaleniami
dokonanymi przez Inwestora

Roboty winny by skoordynowane z wykonaniem robét ogolnobudowlanych

Wykonanie robot jest prowadzone na wysak@rzekraczajcej 4 m .

Zachodzi koniecznd stosowania ogrodadub innych zabezpiecae

Materiat po wykutych bruzdach naiesktadow& w miejscu wskazanym przez Inwestora
Wszystkie wbudowane materiaty mgdzy¢ dopuszczone do instalowania na terenie kraju.
Materiaty wyroby i uradzenia dla ktérych jest to wymagane ngldostarczy z atestami
gwarancyjnymi i aprobatami technicznymi

Materiaty i instalacje wbudowane muszpetni& postanowienia normy PN-IEC 60364 oraz
odpowiadé Warunkom Technicznym Wykonania i Odbioru Robot 8&wthno —
Montazowych Tom V- Instalacje Elektryczne.

Za roboty w ktérych wbudowane materiaty nie gnaprobat i dopuszcaedo stosowania w
budownictwie wykonawca ponosi catkowiddpowiedzialné a konsekwengjbedzie nie
przyjecie wykonanych robot i demoritavadliwych materiatow

Jezeli wystypi koniecznd¢ techniczna wariantowego wykonania robét wykonawca
powyzszym zawiadomi Inwestora w celu uzgodnienia tossigpowania

3.0Obmiar robot



Obmiar robét bdzie okrélat faktyczny zakres wykonywanych robot zgodniemmdhg w
jednostkach ustalonych w wycenianych robotach

Obmiaru robét dokonuje gprzy udziale przedstawiciela Inwestora

Dtugasci i odlegtasci pomiedzy punktami skrajnymidula mierzone poziomo wzdidinii
osiowej

Obmiary kzda wykonywane przed ezciowym lub kaxcowym przygciem robot a take w
toku robot w przypadku robot zanikowych

4.Przechowanie i sktadowanie materiatdow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane métaettaczasu ich ziycia byty
zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznyafirugdzeniem

Miejsce tymczasowego sktadowaniglbie zlokalizowane w obbie budynkow w ktorych
prowadzonegroboty

5. Sprat

Wykonawca jest zobowzany do stosowania spta ktory nie powoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot

Sprzt uzywany do robot winien kyzgodny z ofeg wykonawcy

Sprzt uzywany do rob6t musi liyw dobrym stanie technicznymi nie stwarzagraenia
dla wytkujacych go oséb.

6.0dbior techniczny robot

Odbior robét wykonywanydulzie poprzez sprawdzenie na podstawiedrjh komisyjnych a
w szczegOlngci

- rodzaju zastosowanych materiatow

- pionowdaci zamontowania elementéw

- zgodndci uzytych materiatow z wymogami Inwestora

- dolgczone atesty i gwarancje

- dohczone pomiary elektryczne

7.Podstawa ptatroi

Podstaw ptatngci jest zakres wykonanych robét orazdavykonanych robét ustalona wg
jednostek pomiarowych wyszczegodlnionych w ofer@eealizacje robét z uwzglnieniem
norm na ubytki materiatowe

Termin zaptaty wg ustabezawartych w umowie



