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ROZBUDOWA I MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY WODNO-SCIEKOWEJ W REGIONIE
WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH - MASTERPLAN DLA WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH -
ZADANIE: ,,BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ KUMIELSK -SZKODY - RADYSY"

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-00.00 WYMAGANIA OGOLNE CPV -
45000000-7 - Roboty budowlane ST-00.00 -
WYMAGANIA OGOLNE 1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych ST-00.00

Specyfikacje Techniczne ST-00.00 zawieraja informacje oraz wymagania wspélne
dotyczace wykonania i odbioru robét, ktére zostana zrealizowane w ramach kontraktu na
budowe kanalizacji sanitarnej w miejscowos$ciach: Kumielsk, Szkody i Radysy w Gminie Biala Piska.
1. Budowa kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej.
2. Budowa kanalizacji sanitarnej ttocznej. 4.
Budowa 9 szt. przepompowni $ciekow.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych
Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych
w punkcie 1.1. jako czes¢ Dokumentacji Przetargowej i Kontraktowe;.
1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacjami Technicznymi
1.3.1. Wymagania og6lne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi z uwzglednieniem podziatu wedlug Wspolnego Stownika
Zamoéwienh:
CPV -45000000-7 - Roboty budowlane
ST-00.00. Sie¢ kanalizacji sanitarnej w miejscowosciach: Kumielsk, Szkody i Radysy w
Gminie Biata Piska. CPV - 45100000-8 - Przygotowanie
terenu pod budowe
ST-01.01. Roboty rozbiorkowe.
ST-01.02. Roboty ziemne.
ST-01.03. Roboty odwodnieniowe. CPV - 45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych Iub ich czg¢sci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej 1
wodnej
ST-02.01 Roboty betonowe.
ST-02.02. Roboty montazowe.
ST-02.03. Roboty drogowe. CPV - 45300000-0 - Roboty w
zakresie instalacji budowlanych
ST-03.01. Roboty ogrodzeniowe.
ST-03.02. Roboty elektro-energetyczne Opis realizowanych obiektow wraz ze skréconymi
informacjami na temat zakresu robot znajduje si¢ w projekcie budowlano-wykonawczym.
1.3.2. W réznych miejscach Specyfikacji Technicznych podane sa odnosniki do stosowanych
norm i standardow. Przywotane normy i standardy winny by¢ traktowane jako integralng
cz¢$¢ Specyfikacji Technicznych i czytane w polaczeniu z rysunkami i Specyfikacjami, w
ktorych sa wymienione.
Zaktada si¢ iz Wykonawca dogl¢bnie zaznajomi si¢ z ich zawarto$cia i wymaganiami.
Zastosowane beda mialy ostatnie wydania norm i standardow wedtug stanu na 30 dni



przed data zamknigcia przetargu, o ile wyraznie nie stwierdzono inacze;j.

Roboty nalezy wykonywac w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z obowiazujacymi
regulacjami, normami, standardami i wymaganiami okreslonymi w Specyfikacjach
Technicznych.

Gdziekolwiek wystepuja odwotania do polskich norm, dopuszczalne jest stosowanie
odpowiednich norm krajéw Unii Europejskie;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w
kazdym przypadku nast¢pujaco:

- Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

- Laboratorium - laboratorium badawcze zaakceptowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego, stuzace
do przeprowadzania wszelkich badan i prob zwiazanych z realizacja Kontraktu oraz ocena jakosci
Materiatéw 1 Robot.

- Materiaty - wszelkie surowce i produkty niezbgdne do wykonywania Robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.

- Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Projektu budowlano-wykonawczego.

- Wyceniony Przedmiar Robét - Przedmiar robdt wyceniony przez Wykonawce i stanowiacy cze$¢ jego
oferty.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, oraz za ich zgodno$¢ z Projektem budowlano-
wykonawczym, Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora.

1.5.1. Przekazanie Placu Budowy.

W terminie okreslonym w Warunkach Kontraktu Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Plac Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, jakie sa niezb¢dne dla Robét,
lokalizacje i wspotrzedne panstwowe gtdéwnych punktow, Dziennik Budowy i Ksigge Obmiaru, oraz Projekt
budowlano wykonawczy i Specyfikacje Techniczne.

1.5.2. Projekt budowlano-wykonawczy.

Projekt budowlano-wykonawczy wykonany w dwoch etapach, zataczony do Dokumentacji Przetargowej zawiera
wszystkie niezbgdne do wykonania robot rysunki.

Rysunki zawarte w Dokumentacji Przetargowej pozwalaja na okreslenie lokalizacji, zakresu i charakteru robot.
1.5.3. Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu. Wykonawca otrzyma od Inspektora po
przyznaniu Kontraktu jeden egzemplarz Projektu budowlano-wykonawczego na Roboty objgte Kontraktem. W
okresie przygotowywania ofert pelna Dokumentacja Projektowa znajduje si¢ do wgladu w siedzibie
Zamawiajacego.

1.5.4. Dokumentacja do opracowania przez Wykonawcg.

1. Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni oraz zatwierdzi projekt organizacji

budowy. Koszty tego projektu nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot.

2. Wykonawca sporzadzi dokumentacje powykonawcza, w tym dokumentacj¢ geodezyjno wykonawcza dla
zrealizowanych Robét - zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

umozliwiajaca naniesienie zmian na mape¢ zasadnicza, do ewidencji gruntow i budynkow i

ewidencji sieci uzbrojenia terenu, oraz kopie mapy powstatej w oparciu o geodezyjna

inwentaryzacj¢ powykonawcza. Koszt tej dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenach

jednostkowych Robot.

3. Wykonawca opracuje i dostarczy instrukcje rozruchu, obstugi i dokumentacje techniczno ruchowe dla
dostarczonych urzadzen. Koszty tych dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robét.

4. Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni oraz zatwierdzi projekt organizacji
ruchu na drogach w obrgbie prowadzonych robot zgodnie z wymogami zawartymi w uzgodnieniach z
zarzadcami tych drog. Koszty tego projektu nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot.



1.5.5. Zgodno$¢ Robot z Projektem budowlano-wykonawcezym i Specyfikacjami Technicznymi.
1. Projekt budowlano-wykonawczy, Specytikacje Techniczne dostarczone Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru sa istotnymi elementami Kontraktu i jakiekolwiek wymagania zawarte w jednym z tych
dokumentow jest tak samo wiazace, jak gdyby wystgpowalo ono we wszystkich dokumentach.
W przypadku rozbieznos$ci, wymiary okreslone liczba sa wazniejsze od wymiarow okreslonych wg skali rysunku.
Poszczegolne dokumenty powinny by¢ traktowane w nastgpujacej kolejnosci pod wzgledem waznosci:

- Specyfikacje Techniczne

- Projekty budowlano-wykonawcze
Wykonawca nie moze wykorzysta¢ na swoja korzys¢ jakichkolwiek bteddéw lub brakow w Projekcie budowlano-
wykonawczym, Zestawieniu rysunkow niezbednych do opracowania oferty cenowej lub w Specyfikacjach
Technicznych, a o ich wykryciu winien bezzwlocznie powiadomi¢ Inspektora, ktory zadecyduje o dokonaniu
niezbednych zmian lub uzupehien.
2. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone Materialy powinny by¢ zgodne z planem Sytuacyjnym, rzutami
obiektow, profilami podtuznymi, przekrojami poprzecznymi, projektami obiektow inzynierskich i wymaganiami
materiatowymi okreslonymi w Specyfikacjach Technicznych oraz w Projekcie budowlano-wykonawczym.
3. Cechy Materiatow i elementow Robdt powinny by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami albo z warto$ciami §rednimi okreslonego przedziatu tolerancji. Przedziat tolerancji przyjmuje si¢ w
celu uwzglednienia przypadkowych nieznacznych odchylen od warto$ci docelowych, jakie sa praktycznie
nieuniknione.
4. W przypadku, gdy Roboty lub Materiaty nie beda w pelni zgodne z Projektem budowlano wykonawczym, lub
Specyfikacja Techniczna i bedzie to miato wptyw na niezadowalajaca
jako$¢ Robot, to takie Materiaty beda niezwtocznie zastapione innymi, a roboty te rozebrane na koszt
Wykonawcy.
1.5.6. Zabezpieczenie Placu Budowy.
1. Przed przystapieniem do Robdt, Wykonawca przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia uzgodniony wcze$niej
Projekt Organizacji Robot uwzgledniajacy kolejnos¢ realizacji okreslona w Projekcie budowlano-wykonawczym.
W zalezno$ci od potrzeb i postgpu Robot projekt ten powinien by¢ aktualizowany na biezaco przez Wykonawcg.
2. Na czas wykonywania Robot Wykonawca ma obowiazek wykona¢, lub dostarczy¢ tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, takie jak zapory, ptoty, znaki, $wiatta ostrzegawcze, sygnaty. Wykonawca zapewni odpowiednie
i stale calodobowe warunki widocznosci urzadzen zabezpieczajacych. Wszystkie znaki, zapory i urzadzenia
zabezpieczajace powinny by¢ zatwierdzone przez Inspektora przed ich ustawieniem.
3. W wypadku rozlania paliwa badz chemikaliéw na budowie, nalezy przerwa¢ wszelkie prace, zatrzymac zrodto
wycieku i skazony grunt niezwlocznie wykopac i usuna¢ z budowy. Natychmiast nalezy zawiadomi¢ Inspektora o
tym incydencie.
4. Wszelkie Instalacje elektryczne stanowiace czes¢ tymczasowych robét Wykonawcey, w tym pomieszczenia na
budowie, powinny spetnia¢ odnosne mi¢dzynarodowe standardy i powinny by¢ utrzymane w stanie
gwarantujacym ciagle bezpieczenstwo osob zatrudnionych.
5. Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot
1.5.7. Tablice informacyjne o prowadzonej budowie.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca dostarczy i zainstaluje w miejscach uzgodnionych z Inspektorem
Nadzoru:
1. Tablice informacyjne zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego. Kazda z tych tablic bedzie
podawata podstawowe informacje o budowie. Tre$¢ informacji powinna by¢

zatwierdzona przez Inspektora. Koszt zainstalowania i utrzymania tablic informacyjnych winien

by¢ uwzgledniony w cenach jednostkowych Robot. Tablice informacyjne beda utrzymywane

przez Wykonawce przez caty okres realizacji Robot w dobrym stanie.

1.5.8. Ochrona srodowiska podczas wykonywania Robot.

1. Wykonawca ma obowiazek znac wszystkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego i stosowac je
w czasie prowadzenia Robot.

2. Wykonawca w szczegdlnosci zapewni spelnienie nastepujacych warunkow:



a. Miejsca na bazy, magazyny, skladowiska i drogi wewnegtrzne beda tak wybrane, aby nie powodowaty
zaklocen ruchu drogowego i nie powodowaly zniszczen w srodowisku naturalnym.
b. Beda podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:
- zanieczyszczeniami srodowiska pytami, paliwem, olejami, materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz
innymi toksycznymi substancjami,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
- mozliwo$cia powstania pozaru.
c. Praca sprzetu uzywanego podczas realizacji Robot nie bedzie powodowaé zanieczyszczen w
srodowisku naturalnym na Placu budowy i poza nim.
2. Optaty i ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robdt norm okreslonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obciazaja Wykonawce.
1.5.9. Ochrona przeciwpozarowa.
1. Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow ochrony przeciwpozarowej
2. Na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach
i sprzecie Wykonawca bedzie utrzymywal sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany odpowiednimi
przepisami.
3. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami oraz beda zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich
4. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym w efekcie realizacji
Robdt albo przez personel Wykonawcy.
1.5.10. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.
1. Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia nie b¢da dopuszczone do uzycia.
2. Nie dopuszcza si¢ do uzycia Materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym niz
dopuszczalne.
3. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robodt beda miaty swiadectwo dopuszczenia wydane przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na §rodowisko.
1.5.11. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy.
1. Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegal wszystkich przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczego6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢ o zdrowie i bezpieczenstwo pracy swych
pracownikow i zapewni wlasciwe warunki pracy i warunki sanitarne.
2. Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednia odziez dla
ochrony o0sob zatrudnionych na Placu Budowy, oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
3. Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne dla personelu pracujacego na Placu
Budowy.
4. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej sa uwzglednione
przez Wykonawce w cenach jednostkowych Robot.
5. Wykonawca musi przestrzegac i spetnia¢ wszelkie przepisy krajowe odnoszace si¢ do
bezpieczenstwa i higieny pracy tacznie z urzadzeniami socjalnymi.
W szczegblnosci, zwraca si¢ uwage Wykonawcy na wlasciwe:

- Ochronne nakrycie glowy, obuwie i odziez ochronna

- Szalowanie wykopow, drabiny zej$ciowe, i podesty robocze

- Urzadzenia budowlane w tym wszelkie zawiesia, liny, haki itp.

- Doj $cia na budowe i oswietlenie

- Sprzet pierwszej pomocy i procedury awaryjne

- Sprzgt pomiaru gazow

- Pomieszczenia na budowie dla pracownikow Wykonawcy w tym stotowki, umywalnie i toalety
- Srodki przeciwpozarowe przy Robotach i pomieszczeniach budowy



Powyzsza lista nie jest zamknigta, a Wykonawca odpowiada za zapewnienie, ze wszelkie wymogi i zobowiazania
bezpieczenstwa i higieny pracy przy robotach i dla pracownikéw oraz warunki socjalne sa spetnione.

6. Przy pracy w ograniczonych przestrzeniach Wykonawca musi podja¢ konieczne $rodki ostroznosci, aby
zapewnic¢ bezpieczenstwo zatogi i posiada¢ odpowiedni sprzg¢t monitorowania i ratunkowy.

7. W miarg postgpu prac, Wykonawca powinien w petni zwraca¢ uwage na bezpieczenstwo

wszystkich 0s6b upowaznionych do przebywania na budowie.

8. Zgodnie z artykutem 21A ust.1 Ustawy ,,Prawo budowlane" Kierownik Budowy winien sporzadzi¢ lub
zapewnic¢ sporzadzenie przed rozpoczgciem budowy plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia uwzgledniajac
specyfike obiektu budowlanego 1 warunki prowadzenia robot.

1.5.12. Ochrona wtasnos$ci publicznej 1 prywatne;.

1. Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnosci publicznej lub
prywatnej.

2. Jesli w zwiazku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem Roboét, lub brakiem koniecznych dziatan ze
strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na
swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona wlasnos¢. Stan uszkodzonej i naprawionej wtasnosci powinien by¢
nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

3. W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majace warto$¢ archeologiczna Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru oraz wtadze konserwatorskie i przerwie Roboty do czasu otrzymania dalszej
decyzji.

4. Wykonawca powiadomi wszystkie instytucje obstugujace urzadzenia i instalacje podziemne i nadziemne o
prowadzonych robotach i spowoduje przeprowadzenie przez te instytucje wszelkich niezbednych adaptacji i
innych koniecznych robdt w obrgbie Placu Budowy w mozliwie najkrétszym czasie, nie dluzszym jednak niz w
czasie przewidzianym w programie Robot. Wykonawca bgdzie wspotpracowat w zakresie przeprowadzenia
wymienionych robot.

5. Zaktada si¢, ze Wykonawca zapoznat si¢ z zakresem rob6t wymienionych w pkt. 4 powyzej i ze planujac swoje
Roboty uwzglednit ich przeprowadzenie. W zwiazku z tym, roboty wymienione w pkt. 4 powyze;j,
przeprowadzone w zakresie i terminie ustalonym przed podpisaniem Kontraktu, nie moga by¢ podstawa do
zmiany terminu realizacji Kontraktu.

6. Gdyby zaistniato przypadkowe uszkodzenie istniejacych instalacji lub urzadzen podziemnych lub nadziemnych
Wykonawca natychmiast powiadomi o tym fakcie odpowiednia instytucjg uzytkujaca lub bgdaca wtascicielem
tych instalacji lub urzadzen a takze Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wykonawca bedzie wspotpracowat w
usunigciu

powstatej awarii z odpowiednimi stuzbami specjalistycznymi.

1.5.13. Wymagania dotyczace ruchu pojazdow.

1. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem zwigzanym z
wykonywaniem Robét i naprawi lub wymieni wszystkie uszkodzone elementy na koszt wlasny, w sposob
zaakceptowany przez Inspektora.

1.5.14. Opieka nad Robotami.

1. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za Roboty i za wszystkie Materiaty i Sprzet uzywany do Robét zgodnie z
warunkami Kontraktu.

2. Jezeli Wykonawca zaniedba utrzymanie Robdt lub ich elementu w zadowalajacym stanie,

to na polecenie Inspektora Nadzoru rozpocznie on roboty utrzymaniowe nie pozniej, niz 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia. W przeciwnym razie Inspektor moze natychmiast zatrzymac Roboty.

3. W zakresie od przekazania Placu budowy do przejecia Robot Wykonawca odpowiada za wlasciwe utrzymanie
znakow geodezyjnych. Uszkodzone lub zniszczone znaki Wykonawca naprawi lub odtworzy na wtasny koszt.

4. Wykonawca zapewni staly dostep Inspektorowi do wszystkich miejsc pod jego kontrola oraz niezwtocznie
dostarczy zapisy, §wiadectwa i inne informacje wymagane w Kontrakcie.

5. Po pomyslnym zakonczeniu prob hydraulicznych przewoddéw tlocznych, Wykonawca bedzie odpowiedzialny
za wykonanie podtaczen do czynnych kanaléw Sciekowych i uczestniczenia w ich wlaczeniu do eksploatacji.
1.5.15. Przestrzeganie prawa.



1. Wykonawca ma obowiazek zna¢ wszystkie Ustawy i Rozporzadzenia wtadz centralnych i wladz lokalnych
oraz inne przepisy, instrukcje oraz wytyczne, ktore w jakikolwiek sposob sa zwiazane z realizacja Robot lub
moga wptywac na Roboty.

2. W czasie prowadzenia Robot Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich regulacji

wymienionych w punkcie 1 powyzej i stosowac si¢ do nich.

1.5.16. Prawa patentowe.

1. Jezeli od wykonawcy wymaga sig, lub tez uzna on za konieczne lub uzasadnione uzycia

rozwiazania projektowego, urzadzenia, materiatu lub metody, ktére sa chronione patentem lub

innym prawem wlasnosci, to Wykonawca powinien spetni¢ wszystkie wymagania okreslone

prawem, dotyczace zasad stosowania chronionego rozwiazania, urzadzenia, materiatu lub metody.

2. Wymagania okre$lone w pkt.1 powinny by¢ spetnione przez Wykonawce przed przystapieniem do robot, w
ktorych maja zastosowanie chronione rozwiazania, urzadzenia, materiaty lub metody. Wykonawca powinien
poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o uzyskaniu wymaganych uzgodnien i akceptacji, a w razie potrzeby
przedstawic¢ ich kopie.

3. Jezeli niedotrzymanie wymagan sformutowanych w pkt.1 i 2 spowoduje nastepstwa finansowe lub prawne, to
w cato$ci obciaza one Wykonawce.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogo6lne.
1. Wszystkie Materialy stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu Robot winny byc¢:
- Nowe i nieuzywane
- Odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisOw wymienionych w niniejszych Specyfikacjach Technicznych
i w Projekcie budowlano-wykonawczym oraz innych niewymienionych, ale obowiazujacych norm i
przepisow
- Mig¢ wymagane polskimi przepisami atesty i certyfikaty, w tym rowniez i §wiadectwa dopuszczenia do
obrotu oraz wymagane certyfikaty bezpieczenstwa zgodnie z obowiazujaca Ustawa.
2. Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwiazane z dostarczeniem Materiatow do Robot.
2.2. Zrédha uzyskiwania Materialow
1. Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek Materiatow
przeznaczonych do Robot, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia szczegotowe
informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych Materiatow oraz
odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych i probki.
2. Zatwierdzenie poszczegdlnych czgsciowych dostaw Materiatéw z danego zrodia nie oznacza automatycznego
zatwierdzenia wszystkich materiatoéw z tego zrodta.
3. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze Materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodia spetniaja w sposob ciagly wymagania Specyfikacji technicznych w czasie postgpu Robot.
4. Wszystkie Materialy musza pochodzi¢ z panstw cztonkowskich Unii Europejskie;j.
2.3. Pozyskiwanie Materiatbw miejscowych.

1. Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie Materiatow z
jakichkolwiek Zrodet miejscowych, wlaczajac w to zrodta wskazane przez Inspektora Nadzoru i jest zobowiazany
dostarczy¢ Inspektorowi wymagane dokumenty przed przystapieniem do eksploatacji tych zrodet.

2. Wykonawca przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji.

3. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych wszystkich
Materiatow uzytych do realizacji Robot.

2.4. Inspekcja wytworni Materiatow.

1. Wytwornie Materiatdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. W celu sprawdzenia wlasciwosci Materialéw moga by¢
pobierane ich probki. Wyniki tych inspekcji beda podstawa akceptacji okreslonej partii Materiatow pod
wzgledem jakosci.



2. W przypadku, gdy Inspektor bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane nastepujace warunki:
- W czasie inspekcji Inspektor bedzie mial zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz
producentow Materiatow.
- Inspektor bedzie miat wolny dostep w dowolnym czasie do tych czg$ci wytworni, gdzie odbywa sig
produkcja Materiatéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.
2.5. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.
1. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zawartym w odpowiedniej ST oraz w Projekcie budowlano-
wykonawczym zostang przez Wykonawce wywiezione z Placu Budowy, badz ztozone we wskazanym przez
Inspektora miejscu. Jezeli Inspektor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych Materiatow do innych Robot niz tych dla
ktorych zostaly zakupione, to koszt tych Materialéw zostanie przewartosciowany przez Inspektora.
2. Kazdy element Robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane, badz nie zaakceptowane Materialy, Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego odrzuceniem i nie zaptaceniem
2.6. Przechowywanie i sktadowanie Materialow.
1. Wykonawca zapewni, aby Materiaty skladowane tymczasowo (do czasu ich uzycia dla wykonywanych Robot)
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swa jako$¢ i wlasciwosci i byty dostepne do kontroli
przez Inspektora.
2. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Placu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem lub poza Placem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i przez niego
oplaconych. Po zakonczeniu Robdt miejsca tymczasowego sktadowania materialow beda doprowadzone przez
Wykonawce do ich pierwotnego stanu w sposob zaakceptowany przez Inspektora.
2.7. Wariantowe stosowanie Materiatow.
1. Jezeli Projekt budowlano-wykonawczy lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwo$¢ zastosowania w
wykonywanych Robotach wariantowego rodzaju Materiatu, to Wykonawca powiadomi Inspektora o swym
zamiarze na co najmniej trzy tygodnie przed uzyciem wariantowego rodzaju Materiatu, albo w okresie dtuzszym,
jesli to bedzie konieczne dla prowadzenia badan przez Inspektora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj Materiatu nie
moze by¢ p6zniej zmieniony bez zgody Inspektora.
3. SPRZET.
1. Wykonawca jest zobowiazany do uzywania tylko takiego Sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i jakosci wskazaniom zawartym w Specyfikacjach technicznych,
Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ), lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora. W
przypadku braku ustalen w powyzszych dokumentach, Sprzgt winien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora.
2. Liczba i wydajnos$¢ Sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Projekcie budowlano-wykonawczym, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach Inspektora Nadzoru i w
terminie przewidzianym Kontraktem.
3. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot, bedzie utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.
4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania w przypadkach, gdy jest to wymagane przepisami.
5. Jezeli Projekt budowlano-wykonawczy lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwo$¢ uzycia sprzetu
wariantowego przy wykonywanych Robotach, to Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze wyboru
takiego Sprzetu co najmniej trzy tygodnie przed jego uzyciem. Wybrany i zaakceptowany sprzet nie moze by¢
p6zniej zmieniony bez zgody Inspektora.
6. Sprzet, maszyny i urzadzenia, ktore nie gwarantujg zachowania warunkow Kontraktu zostana przez Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do Robét.
4. TRANSPORT
1. Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i na wlasciwosci przewozonych Materiatow.



2. Liczba srodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Projekcie
budowlano-wykonawczym, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach Inspektora, oraz w terminie
przewidzianym Kontraktem.
3. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wszelkie wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego. Srodki transportu, ktore nie odpowiadaja warunkom Kontraktu, beda na polecenie Inspektora
usunigte z Placu Budowy.
4. Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT 5.1. Ogblne
zasady wykonywania Robot
1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét oraz za jako$¢ zastosowanych
Materiatow 1 wykonywanych Robot zgodnie z postanowieniami Warunkéw Kontraktu.
2. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
Projekcie budowlano-wykonawczym lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.
3. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu Robo6t zostana poprawione, (jesli wymagacé tego bedzie Inspektor Nadzoru) przez
Wykonawce na wlasny koszt.
4. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé.
5. Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji, badz odrzucenia Materialow lub elementow Robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Projekcie budowlano wykonawczym i Specyfikacjach
Technicznych, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan i
obserwacji podczas produkcji i prob Materialow, do§wiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wptywajace na Roboty.
6. Polecenia Inspektora beda wykonywane po ich otrzymaniu przez Wykonawce nie poézniej niz w terminie
wyznaczonym przez Inspektora, pod grozba zatrzymania Robdt. Skutki finansowe z tego tytulu bedzie ponosit
Wykonawca. 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 6.1. Program Zapewnienia Jakosci (PZJ).
1. Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora programu
zapewnienia jakosci (PZJ) dla Robdt, w ktérym zaprezentuje on zamierzony sposdéb wykonywania Robot,
mo7liwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robdt zgodnie z Projektem
budowlano-wykonawczym, Specyfikacjami Technicznymi oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Inspektora.
2. Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

- Czes$¢ ogoblna podajaca:
a. organizacje wykonania Robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot
b. organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot
c. zasady BHP
d. wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne
e. wykaz oso6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegodlnych elementéw Robot
f. system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych Robdt
g. wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium whasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan)
h. sposob oraz forme gromadzenia wynikoéw badan laboratoryjnych, zapisoéw pomiarow, a takze
wyciagnigtych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i
formg przekazywania tych informacji Inspektorowi.

- Czes¢ szczegotowa, podajaca dla kazdego rodzaju Robot nastgpujace dane:
a. wykaz maszyn i urzadzen na budowie z ich parametrami technicznymi
b. rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu i urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow itp.



c. sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci podczas

transportu

d. sposob i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek,

legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow Robot

e. sposob postgpowania z Materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot.

1. Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby

osiagnac¢ zatozona jako$¢ Robot.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole jakosci Robot i jakosci Materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli obejmujacy personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan Materiatow oraz

Robot.

3. Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary i badania Materialow oraz Roboét z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami kontraktowymi.

4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi swiadectwa, ze wszystkie urzadzenia i sprzgt badawczy

posiadaja wazna legalizacje i odpowiadaja wymaganiom norm i wytycznych okreslajacych

procedury badan.

5. Inspektor bedzie przekazywat Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach urzadzen,
sprzgtu, pracy personelu lub metod badawczych. Jesli

niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynac¢ ujemnie na wyniki badan,

Inspektor natychmiast wstrzyma uzycie badanych Materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, kiedy
niedociagnigcia w pracy Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materialow.

6. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

1. Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek.

2. Inspektor bedzie miat zapewniona mozliwosc udzialu w pobieraniu probek.

3. Na zlecenie Inspektora Wykonawca bedzie przeprowadzal dodatkowe badania tych Materiatow, ktore budza
jego watpliwosci, co do ich jako$ci. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek. W przeciwnym razie koszty te poniesie Zamawiajacy.

4. Pojemniki do pobierania probek begda dostarczone przez wykonawce i zatwierdzone przez

Inspektora. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora beda opisane i
oznakowane w sposob zaakceptowany przez Inspektora.

6.4. Badania i pomiary.

1. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami stosownych norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja badania wymaganego w Specyfikacjach Technicznych, stosowaé bedzie mozna
wytyczne krajowe lub inne procedury zaakceptowane przez Inspektora.

2. Kazdorazowo przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
Inspektorowi na pis$mie wyniki do jego akceptacji.

6.5. Raporty z badan.

1. Wykonawca begdzie przekazywal Inspektorowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak, niz w terminie okre$§lonym w programie zapewnienia jakosci.

2. Kopie wynikow badan beda przekazywane Inspektorowi na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub wg wzoru z nim uzgodnionego.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora.

1. Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania kontroli,

pobierania probek i badania Materiatow u zrodta ich wytwarzania. Wykonawca zapewni mu przy

tym wszelka potrzebna pomoc.



2. Inspektor bedzie oceniat zgodnos¢ Materiatow i Robo6t z wymaganiami Projektu budowlano-

wykonawczego i Specyfikacji Technicznych na podstawie wynikow badan dostarczonych przez

Wykonawcg.

3. Inspektor moze na wlasny koszt pobiera¢ probki Materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor poleci Wykonawcy lub
zleci niezale7nemu laboratorium przeprowadzenie badan powtornych lub dodatkowych, albo oprze sig¢ wytacznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci Materiatéw i Robo6t z Projektem budowlano wykonawczym i
Specyfikacjami Technicznymi. W takim przypadku koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesie Wykonawca.

6.7. Atesty jakosci Materiatow i Sprzetu.

1. W przypadku Materialéw, dla ktorych atesty sa wymagane Specyfikacjami Technicznymi, kazda partia tych
Materiatow dostarczona do Robot bedzie posiadata atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

2. Wyroby przemystowe winny posiada¢ certyfikaty wydane przez producenta, poparte wynikami
przeprowadzonych przez niego badan. Kopie tych wynikow beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi.
3. Inspektor moze dopusci¢ do uzycia Materiaty posiadajace atest, stwierdzajacy ich petna zgodno$¢ z warunkami
Kontraktu. Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie.
Jesli zostanie stwierdzona niezgodnos$¢ ich wtasciwosci ze Specyfikacjami Technicznymi, wowczas takie
Materiaty lub urzadzenia zostana odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

6.8.1. Dziennik budowy.

1. Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawcg i
winien by¢ prowadzony od dnia rozpoczecia Robot do konca okresu Gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy spoczywa na Wykonawcy.

2. Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyly przebiegu Robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz spraw technicznych i administracyjnych na Placu Budowy.

3. Kazdy wpis do Dziennika Budowy bedzie opatrzony data, podpisem osoby, ktora dokonata wpisu z podaniem
jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Wpisy beda czytelne, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim.

4. Zalaczone do Dziennika Budowy protokoéty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora.

5. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- Datg przekazania Wykonawcy Placu Budowy

- Datg przekazania Wykonawcy Projektu budowlano-wykonawczego

- Date akceptacji przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia Jako$ci i harmonogramu Robot

- Terminy rozpoczecia i ukonczenia poszczeg6dlnych elementéw Robot

- Przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach, uwagi i
polecenia Inspektora

- Daty i przyczyny wstrzymania Robot

- Zgloszenia i daty odbiorow Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, odbiorow czgsciowych i koncowych.
- Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- Warunki atmosferyczne, przerwy lub ograniczenia w pracy spowodowane zta pogoda

- Zgodno$¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w Projekcie budowlano-wykonawczym

- Dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot

- Dane dotyczace bezpieczenstwa i ochrony robot

- Dane dotyczace jakosci Materiatlow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat

- Inne istotne informacje o przebiegu Robot

6. Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika Budowy beda przedtozone Inspektorowi
Nadzoru w celu zajecia stanowiska



7. Decyzje Inspektora wpisane do dziennika Budowy musza by¢ podpisane przez Wykonawce z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajgciem stanowiska

8. Wpis dokonany przez projektanta obliguje Inspektora do zajecia stanowiska. Projektant nie jest strona
Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy.

6.8.2. Ksigga Obmiarow.

1. Ksigga Obmiaréw stanowi dokument umozliwiajacy rozliczenie faktycznych ilo§ci wykonanych Robét.

2. Obmiary wykonanych Robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly, w jednostkach przyjetych w wycenionym
Przedmiarze Robot i wpisuje si¢ je do Ksiggi Obmiardw.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne.

1. Dzienniki laboratoryjne, certyfikaty materialowe, orzeczenia o jakosci materialow, receptury, kontrolne wyniki
badan itp. beda gromadzone w sposéb okreslony w Programie Zapewnienia Jakosci. Dokumenty te stanowi¢ beda
zataczniki do Swiadectwa Przejecia Robot

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

1. Do dokumentow budowy zalicza sie oprocz wymienionych w punktach 6.8.1 do 6.8.3.

nastepujace dokumenty:

a. Pozwolenie na realizacje Inwestycji

b. Protokoty przekazania Placu Budowy

c. Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne

d. Swiadectwa Przejecia Robot

e. Protokoty z narad i ustalen

f. Korespondencja na budowie

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy.

1. Dokumenty budowy nalezy przechowywa¢ na Placu Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym

2. W przypadku zagini¢cia jakiegokolwiek dokumentu budowy nalezy go natychmiast

odtworzy¢ w formie przewidzianej prawem.

3. Inspektor bedzie miat staty dostgp do wszystkich dokumentow budowy. Nalezy takze je

udostgpnia¢ Zamawiajacemu na jego zyczenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady Obmiaru Robot.

1. Obmiar Robdt bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych Robot zgodnie z Projektem budowlano-
wykonawczym i Specyfikacjami Technicznymi w jednostkach okreslonych w wycenionym Przedmiarze Robot.
2. Obmiar Robo6t dokonywany bedzie zgodnie z warunkami Kontraktu.

3. Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiarow

4. Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilo$ciach podanych w Przedmiarze Robo6t lub

Specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy z obowiazku ukonczenia wszystkich

Robot. Btedy zostang poprawione wedtug pisemnych instrukcji Inspektora.

5. Obmiar wykonywanych robdt bedzie przeprowadzany z czgstotliwo$cia wynikajaca z

ptatnosci na rzecz Wykonawcy w czasie okreslonym w Kontrakcie lub uzgodnionym przez Wykonawce i
Inspektora.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robdt i Materiatow.

1. Dhugosci 1 odlegtosci miedzy okre$lonymi punktami skrajnymi beda obmierzane poziomo wzdtuz linii osiowej,
szerokosci - po prostej prostopadiej do osi.

2. Jezeli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych Roboét nie podaja tego inaczej, to objetosci

beda wyliczane w m3 - jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj.

3. llosci, ktore maja by¢ obmierzane wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach -zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

4. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonywane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetniane odpowiednimi szkicami
umieszczonymi w Ksigdze Obmiaréw. W razie braku miejsca w Ksigdze, szkice te beda dotaczone w formie
odrgbnego zatacznika do Ksiggi. Wzor takiego zatacznika uzgodniony bedzie z Inspektorem.



7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

1. Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy do obmiaru Robdt wymagaja akceptacji Inspektora przed ich uzyciem.

2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda dostarczone przez Wykonawce. Beda one posiada¢ wazne
$wiadectwa atestacji.

3. Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy beda utrzymywane przez Wykonawceg w dobrym stanie

technicznym przez caly okres realizacji Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia.

1. Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace wymaganiom

Specyfikacji Technicznych. Bedzie on utrzymywac te urzadzenia, zapewniajac w sposob ciagly

zachowanie ich doktadnos$ci pomiaru wg norm zatwierdzonych przez Inspektora.

7.5. Termin i czgstotliwos¢ przeprowadzania pomiarow.

1. Obmiary beda przeprowadzane przed czg$ciowym lub koncowym przejeciem Robot, a takze w

przypadku wystepowania dluzszych przerw w prowadzeniu Robo6t lub zmianie Wykonawcy

Robot.

2. Obmiary Robot zanikajacych beda przeprowadzane w czasie wykonywania tych Robot

3. Obmiary Robét ulegajacych zakryciu beda przeprowadzane przed ich zakryciem. 8.

ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow.

1. W zaleznosci od ustalen w odpowiednich Specyfikacjach technicznych, Roboty podlegaja nastgpujacym
etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

a. odbidr Robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

b. przejecie odcinka lub catosci Robot (wystawienie Swiadectwa Przejecia Robét odpowiednio dla

odcinka lub calosci Robot)

c. odbior ostateczny (ostateczne zatwierdzenie robot - wystawienie Swiadectwa Wypelnienia Gwarancji)

8.2. Odbioér Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

1. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu dokonywany bedzie zgodnie z

Warunkami Kontraktu.

8.3. Swiadectwo Przejecia Robot.

1. S wiadectwo Przejecia Robot bedzie wystawione zgodnie z Warunkami Kontraktu.

8.4. Dokumenty Przejecia Robot.

1. Dokumentem stwierdzajacym dokonanie przejecia Robot jest Swiadectwo Przejecia sporzadzone wg wzoru
ustalonego przez Inspektora.

2. Dla celow Przejgcia robot Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

- Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi ewentualnymi zmianami.

- Dokumentacje powykonawcza w tym dokumentacj¢ geodezyjna umozliwiajaca naniesienie zmian na mapg
zasadnicza, do ewidencji gruntow i budynkow i ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz kopie mapy powstatej w
oparciu o geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza

- Specyfikacje Techniczne

- Uwagi i polecenia Inspektora, zwlaszcza przy odbiorze Robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz
udokumentowanie wykonania tych zalecen.

- Receptury i ustalenia technologiczne

- Dziennik Budowy i Ksigge Obmiaréw

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne ze Specyfikacjami Technicznymi
i Programem Zapewnienia Jakosci.

- Atesty jakosciowe wbudowanych Materiatow.

- Opinie technologiczne sporzadzone na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zalaczonych do
dokumentow odbioru, a wykonywanych zgodnie ze Specyfikacjami Technicznymi i Programem Zapewnienia
Jakosci.

- Sprawozdanie techniczne

- Instrukcje konserwacji i obstugi dla dostarczonych urzadzen technologicznych



- Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego

3. Sprawozdanie techniczne zawiera¢ bedzie:

- Zakres i lokalizacje wykonanych Robot

- Wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Projektu budowlano wykonawczego

- Uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot

- Datg rozpoczgcia i datg ukonczenia Robot

8.5. Odbiodr ostateczny - Swiadectwo Wypehienia Gwarancji

1. S wiadectwo Wypehienia Gwarancji wystawione zgodnie z ustaleniami Warunkéw Kontraktu bedzie
rozumiane jako ostateczne zatwierdzenie Roboét - odbior ostateczny.

2. Ostateczne zatwierdzenie Robot po wygasnigciu okresu Gwarancji (okresu odpowiedzialno$ci za usterki)
nastapi po usunigciu wszystkich usterek odnotowanych w Swiadectwie Przejecia oraz tych, ktore wystapily w
okresie Gwarancji.

8.6. Dokumentacja powykonawcza

1. Cata dokumentacja musi by¢ jednoznaczna, logiczna i zgodna z aktualnie prowadzonymi robotami.

2. Dla wszelkich napraw lub zmian prowadzonych podczas okresu gwarancyjnego musi by¢

przygotowana nowa dokumentacja.

3. Cata dokumentacja powinna by¢ przejrzyscie skopiowana w czterech (4) kopiach w oddzielnych plastikowych
koszulkach i systematycznie dzielona na foldery (o wymiarach 29,7 x 21 cm) na 20 dni przed przekazaniem
obiektu uzytkownikowi.

4. Cata dokumentacja dotyczaca rysunkéw wykonanych przez wykonawceg robot powinna by¢
przygotowana w najnowoczesniejszym typie oprogramowania CAD.

Powyzsza dokumentacja powinna by¢ rowniez dostarczona na dyskietkach lub ptytach.



ROZBUDOWA I MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY WODNO-SCIEKOWEJ W REGIONIE
WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH - MASTERPLAN DLA WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH -
ZADANIE: ,,BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ KUMIELSK -SZKODY - RADYSY"

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-01.01
ROBOTY ROZBIORKOWE

CPV -45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiorkowych na trasie budowy kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej w miejscowosciach: Kumielsk,
Szkody i Radysy w Gminie Biata Piska.
1. Budowa kanalizacji sanitarnej grawitacyjne;j.
2. Budowa kanalizacji sanitarnej tloczne;j.
4. Budowa 9 szt. przepompowni $ciekow.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Robotach wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania robdt rozbiorkowych i usunigcia
rozebranych elementow gruzu i asfaltu z Placu Budowy. 1.3.1. Roboty rozbiérkowe
elementdéw drogi.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania dotyczace robdt zwiazanych z
rozbiorka elementow drogi, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych i obejmuja:
* Mechaniczne rozebranie nawierzchni z ptyt drogowych petnych
* Rgczna rozbidrka nawierzchni z kamienia
» Reczna rozbidrka nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j
* Reczna rozbiorka podbudowy betonowej
* Reczne rozebranie chodnika betonowego 35x35 cm
* Recezne rozebranie kraweznikdéw 1 obrzezy na podbudowie betonowe;j
* Wywoz rozebranych elementéw pasa drogowego na sktadowisko odpadow
komunalnych
Materialy nie wykorzystane do ponownego wbudowania stanowia wtasno§¢ Inwestora. W ramach robot
rozbiorkowych wykonawca winien posortowa¢ materiaty oddzielajac gruz od materialow, ktére mozna uzy¢ na
innych obiektach.
1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z Projektem Budowlano-Wykonawczym oraz
ST-00.00.
1.5. Wymagania dotyczace robot.
1.5.1. Ogoblne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za zgodno$¢ wykonanych robdt z projektem budowlano wykonawczym,
Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora. Ogdlne wymagania
podano w ST-00.00.

2. MATERIALY
- Dla robét rozbiorkowych nawierzchni drogowej nie przewiduje si¢ zuzycia materiatow

3. SPRZET



Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typow i wielkosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot
zaakceptowanym przez Inspektora.
Miedzy innymi do robot rozbiérkowych nalezy zastosowac nastgpujacy sprzet:
- Koparka
- Pita mechaniczna do ciecia asfaltu
- Mot pneumatyczny
- Sprezarka powietrza
- Samochody cigzarowe
- Narzedzia
4. TRANSPORT
Samochod samowyladowczy i inne $rodki transportu - odpowiadajace pod wzgledem typow i wielkosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogo6lne.
Wymagania dotyczace prowadzenia Robot podano w ST-00.00.
5.2. Wymagania szczegotowe.
a. Roboty przygotowawcze (zapoznanie si¢ z planem sytuacyjno - wysoko$ciowym, wytyczenie i trwale
oznaczenie robot rozbiorkowych, przygotowanie terenu,)
b. Gruz oraz material z rozbiorki nalezy wywiez¢ z Placu Budowy na miejsce wskazane przez Inspektora,
Wszystkie koszty zwigzane z wywozem i zlozeniem gruzu i materiatu rozbiorkowego na wskazanym
miejscu nalezy wliczy¢ w ceng jednostkowa robot rozbiorkowych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Wymagania ogoélne.
Ogoblne wymagania dotyczace prowadzenia Robot podano w ST-00.00. Kontrolowane beda nastgpujace elementy:
- Zgodno$¢ 1 kompletno$¢ robdt rozbiorkowych z Projektem budowlano wykonawczym i Specyfikacjami
Technicznymi.
- Usuniecie gruzu z Placu Budowy



ROZBUDOWA I MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY WODNO-SCIEKOWEJ W
REGIONIE WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH - MASTERPLAN DLA WIELKICH JEZIOR
MAZURSKICH - ZADANIE: ,,BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ KUMIELSK -
SZKODY - RADYSY"

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-01.02 ROBOTY ZIEMNE
CPV -45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowe ST-
01.02. ROBOTY ZIEMNE 1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot ziemnych
na trasie budowy kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i tlocznej w miejscowosciach: Kumielsk, Szkody i Radysy
w Gminie Biata Piska.

1. Budowa kanalizacji sanitarnej grawitacyjne;j.

2. Budowa kanalizacji sanitarnej tlocznej. 4.

Budowa 9 szt. przepompowni $ciekow.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Robotach wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Robotach wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.1. Opis podtoza gruntowego
Powierzchnia terenu zostata uformowana w naturalnych procesach morfotwérczych zwiazanych z transgresja
lodowca i w znacznym stopniu w procesach antropogenicznych, zwiazanych z miejscowym budownictwem. Z
uwagi na powyzsze na znacznej cz¢sci terenu jego niweleta zostata zdeformowana wzgledem powierzchni
pierwotnej z uwagi na wykonane roboty ziemne. Rejon wiercen obejmuje w wigkszo$ci bezodptywowe obnizenia
powierzchni oraz zatorfione i podmokle tarasy.
1.3.2. Charakterystyka warunkéw gruntowo - wodnych
Utwory budujace dokumentowana warstwg ztozone zostaly w czasie holocenskich proceséw antropogenicznych i
organogenicznych, w partiach glebszych w okresie fazy pomorskiej zlodowacenia pétnocnopolskiego. Omawiane
podloze charakteryzuje si¢ pewnym zréznicowaniem litologicznym i genetycznym nawierconych gruntow i
stosunkowo ztozona i niejednorodna budowa geologiczna. W jego obrgbie zaznaczaja si¢ jako zasadnicze
wydzielenia - gliny zwatowe oraz piaski i zwiry wodnolodowcowe oraz morenowe. Licznie nawiercano rowniez
utwory jeziorne (gldwnie piaski §rednie oraz drobne i pylaste) i utwory bagienne, reprezentowane przez grunty
torfowe 1 namutowe, gtdwnie namuty piaszczyste. Poza okreslonymi wyzej gruntami rodzimymi w strefie
przypowierzchniowej w profilach wykonanych otworow wystapily grunty nasypowe, gldéwnie humusowo-
piaszczyste.

1.3.3. Wnioski

Podloze budowlane wykazuje bardzo zréznicowane cechy wytrzymato$ciowe. W strefie przypowierzchniowe;j
wystepuja grunty organiczne lub nasypowe, uznane za nieprzydatne do posadowienia. Poziom posadowienia
projektowanych rurociagéw i przepompowni znajduje si¢ ponizej dolnej granicy tych gruntéw i wypada w
podtozu nadajacym si¢ do ich posadowienia.



W wigkszo$ci przypadkow zwierciadto wody stabilizuje si¢ ponizej zaktadanego poziomu posadowienia. W
obnizeniach terenu, wody gruntowe moga mie¢ wptyw na warunki wykonania projektowanych obiektow.
Zalegajace w tych warstwach grunty sypkie, nawodnione, zaliczane sg do $rednio i staboprzepuszczalnych, o
wspotczynniku przepuszczalnosci k od 1 do 3 m/d. W zwiazku z tym ewentualne odwodnienia, wobec
koniecznosci wytworzenia matej depresji moga by¢ realizowane bezposrednio z wykopdéw lub w ekstremalnych
wypadkach za pomocg iglofiltrow, bez koniecznosci wykonywania studni depresyjnych.

Z uwagi na mozliwo$¢ powstawania wysadzin w obregbie gruntow gliniastych wody opadowe i roztopowe winny
by¢ odprowadzone poza rejon usytuowania obiektow poprzez dobrze przepuszczalne podsypki uformowane z
gruntdow piaszczysto-zwirowych.

Zakres robot ziemnych dla podanych powyzej w p. 1.1. obiektach jest nastgpujacy

- Wykop liniowy waskoprzestrzenny pod kanaly grawitacyjne i przewody tloczne: Roboty

obejmuja wykopy szalowane balami drewnianymi lub rozporowa $cianka szczelna.

Wykopy w miejscach wystgpowania wody gruntowej nalezy odwodni¢ za pomoca drenazu utozonego w dnie
wykopu zgodnie z ST-01.03. ,,Roboty odwodnieniowe".

Przed robotami montazowymi na dnie wykopu nalezy wykona¢ zageszczona podsypke piaskowa, przygotowanie
podtoza oraz uformowanie dotkéw montazowych w miejscach potaczen rur. Po zakonczeniu robot montazowych
nalezy wykona¢ zageszczona obsypke ochronng kanatéw i przewoddw oraz zasypanie wykopu gruntem
dowiezionym pod nawierzchnie utwardzona lub zasypanie wykopu gruntem rodzimym w pozostatych
przypadkach.

- Wykopy miegjscowe waskoprzestrzenne pod przepompownie.

Roboty obejmuja wykopy szalowane wypraskami stalowymi lub grodzicami zabijanymi pionowo

oraz wykopy szerokoprzestrzenne.

Wykopy w miejscach wystgpowania wody gruntowej nalezy odwodni¢ za pomoca drenazu lub iglofiltrow
zgodnie z ST-01.03. ,,Roboty odwodnieniowe".

Przed montazem zbiornikdéw przepompowni na uformowanym podtozu piaskowym nalezy wykona¢ podioze
betonowe zgodnie z ST-02.01. ,,Roboty betonowe". Po zamontowaniu zbiornikéw przepompowni ptyte dolna
wraz z fundamentem nalezy nadla¢ betonem szybkoschnacym do wysokosci 40 cm zgodnie z ST-02.01. ,,Roboty
betonowe". Nastepnie zbiorniki nalezy obsypac i zagesci¢ piaskiem do poziomu ulozenia nawierzchni z polbruku
zgodnie z ST-02.03. ,,Roboty drogowe".

- Wykopy liniowe szerokoprzestrzenne pod przewody tloczne poza terenami zabudowanymi i poza pasami
drogowymi oraz pod kanaty grawitacyjne poza pasami drogowymi.

Roboty obejmuja wykopy o $cianach skarpowych bez obudowy, lecz z odeskowaniem w strefie

kanatowe;.

Wykopy w miegjscach wystepowania wody gruntowej nalezy odwodni¢ za pomoca drenazu ulozonego w
warstwie podbudowy lub igtofiltrow zgodnie z ST-01.03. ,,Roboty odwodnieniowe".

Przed robotami montazowymi na dnie wykopu nalezy wykona¢ podsypke piaskowa,

Po zakonczeniu rob6t montazowych nalezy wykonac¢ zageszczona obsypke ochronna

przewodu oraz zasypanie wykopu gruntem dowiezionym w przypadku usunigcia torfu oraz

gruntem rodzimym.

- Dowoz gruntu dla wykonania podsypek, obsypek ochronnych i zasypki wykopu

Roboty ziemne obejmuja:

Transport zakupionego gruntu z wyrobiska wedlug Wykonawcy z zastrzezeniem

wymogow opisanych w ST-00.00. SPECYFIKACJA OGOLNA. 2. MATERIALY

- grunt piaszczysty i zwirowy zakupiony i dowieziony spoza placu budowy na wykonanie

podsypek, obsypek 1 wymiang gruntu po wykopach w nawierzchniach utwardzonych (zwiry i

pospotki, grunt niewysadzinowy o wskazniku wodoprzepuszczalnosci K10 N 6 x 10 -5 m/s 1

wskazniku réznoziarnistosci U N 5).

3. SPRZET

- koparka



- spycharka

- niwelator

- walce

- ubijaki

- plyty i walce wibracyjne

- samochody cigzarowe

1 inny sprzgt - odpowiadajacy pod wzgledem typoéw i wielkosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji
Robot zaakceptowanym przez Inspektora.

4. TRANSPORT

Samochod samowytadowczy 1 inne srodki transportu - odpowiadajace pod wzgledem typow i wielkosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Wymagania dotyczace prowadzenia Robot podano w ST-00.00.

Wymagania te dotycza nastgpujacego zakresu Robot:

a. Roboty przygotowawcze (zapoznanie sie z planem sytuacyjno - wysokosciowym, wymiarami

istniejacych i projektowanych budowli, wytyczenie i trwale oznaczenie robot ziemnych, przygotowanie

terenu, zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia),

b.Odspojenie i odktad urobku, wywo6z na miejsce sktadowania uzgodnione z Inspektorem - na odleglosé¢
wg pkt. 1.3.3. niniejszej ST.

c. Zakup i dowoz gruntu dla wykonania podsypek, obsypek ochronnych przewodéw i wymiany gruntu

pod nawierzchnie utwardzone z odlegto$ci wg pkt. 1.3.3. niniejszej ST,

d. Przygotowanie podtoza (podsypki, zaggszczenie i formowanie),

e. Wykonanie obsypek ochronnych (zageszczenie),

f. Zasypka i zaggszczenie gruntu z jednoczesnym demontazem szalunkow, gruntem zakupionym lub

gruntem rodzimym - piaszczystym bez gruzu i wigkszych czesci statych ( <20 mm), dopuszczonych

przez Inspektora Nadzoru.

5.2. Warunki szczegdlne wykonania Robot

Dno wykopu powinno by¢ na rzednych okreslonych w Projekcie budowlano-wykonawczym i by¢ réwne,
szeroko$¢ wykopu powinna dostosowana do $rednicy przewodu. 1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomoca
kotkéw osiowych, kotkow swiadkow i kotkow krawgdziowych. Wytyczenie robot powinno by¢ wykonane przez
geodete z uprawnieniami.

Projektowana o$ kanatéow i przewodoéw oznaczy¢ w terenie w sposob trwaly i widoczny z zatozeniem ciagu
reperéw roboczych. Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢ za pomoca drewnianych palikow tzw. kotkow osiowych
z gwozdziami.

Kotki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy i osiach wszystkich studzienek, a na odcinkach prostych co
okoto 30 - 50 m.

Na kazdym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3 punkty. Kotki §wiadki wbija si¢ po obu stronach wykopu, tak
aby istniala mozliwos¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robot. Ciag reperéw nalezy dowiazac¢ do
reperow sieci panstwowej. Szkice sytuacyjne reperoéw i ich rzedne Wykonawca przekaze Inspektorowi.

Przed lub w trakcie prowadzenia robdt ziemnych nalezy zainstalowac instalacje i urzadzenia odwodnieniowe,
zabezpieczajace wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowymi i gruntowymi. Urzadzenia i instalacje
odwodnieniowe nalezy kontrolowac¢ i konserwowac przez caty czas trwania robot. Obnizenie wod gruntowych
nalezy przeprowadzaé tak aby nie zostata naruszona struktura w podtozu wykonywanego przewodu ani tez w
podtozu obiektow sasiednich.

W trakcie realizacji rob6t ziemnych nalezy nad otwartymi wykopami ustawi¢ tawy celownicze umozliwiajace
odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrole rzednych.

2. Odwodnienie wykopow

Odwodnienie wykopu realizowa¢ zgodnie z ST-01.03.



3. Roboty ziemne

Roboty ziemne wykonywac zgodnie z norma BN-83/8836-02, PN-99/B-06050, PN-B/10736. Wszystkie
napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanych wykopow, krzyzujace si¢ lub biegnace rownolegle z
wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w sposob
umozliwiajacy ich eksploatacje.

Wykopy nalezy wykonywa¢ jako waskoprzestrzenne, o §cianach pionowych, umocnionych oraz zgodnie z pkt.
1.3.2. wykopy szerokoprzestrzenne o §cianach skarpowych o nachyleniu 1:0,6 bez obudowy lecz z odeskowaniem
w strefie kanatowej, w celu zapewnienia utrzymania nienaruszalnej struktury gruntu. Przy zblizaniu si¢ do
istniejacego uzbrojenia wykopy bezwzglednie nalezy wykonywac recznie. Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest
zewngetrznymi wymiarami przewodu, do ktorych dodaje si¢ obustronnie po 40 cm jako zapas potrzebny na
deskowanie $cian i uszczelnienie potaczen. Deskowanie poziome $cian nalezy prowadzi¢ w miarg glebienia
wykopu. Deskowanie pionowe zabi¢ przed robotami ziemnymi.

Wejscia po drabinie do wykopu winny by¢ wykonane z chwila osiagni¢cia glebokosci wigkszej od 1,0 m w
rozstawie nie przekraczajacym 20 m.

Dno wykopu winno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Projekcie budowlano wykonawczym, przy
czym Wykonawca wykona je w pierwszej fazie na poziomie wyzszym do rzednych projektowanych o 0,20 m.
Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem przewodow
rurowych.

Przy wykonywaniu wykopoéw w bezposrednim sasiedztwie istniejacej budowli na glgbokosci rownej lub wigkszej
niz gleboko$¢ posadowienia tej budowli nalezy ja zabezpieczy¢ przed osiadaniem i odksztatceniem.

W miejscu krzyzowania si¢ ciagdéw pieszych z wykopem nalezy wykonaé przykrycie wykopu pomostami z
barierkami dla przejscia pieszych.

4. Przygotowanie podloza

Przewody uktada¢ w wykopie na odpowiednio przygotowanym podilozu. Przed przygotowaniem podtoza

nalezy dokona¢ odbioru technicznego wykopu.

Materiat na podsypki powinien spetnia¢ nast¢pujace wymagania:

- nie powinny wystepowac czastki powyzej 20 mm

- materiat nie moze by¢ zmrozony

- nie moze zawiera¢ ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu

Zaggszczenie podtoza powinno by¢ wykonane do Is nie mniej niz 0,95.

5. Zasypanie wykopow i ich zaggszczenie

Zasypka i zaggszczenie gruntu nie powinny spowodowac uszkodzenia utozonego przewodu i obiektow na
przewodzie. Grubos¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna wynosi¢
co najmniej 0,30 m dla kanatéw grawitacyjnych i 0,20 cm dla przewoddw ttocznych. Zasypanie przewodow
przeprowadza sie w trzech etapach:

- etap I - wykonanie warstwy ochronnej rur przewodowych z wylaczeniem odcinkow na ztaczach,

-etap II - po probie szczelnosci (ci$nienia) zlaczy przewodu, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach
potaczen,

- etap III - zasypka wykopu gruntem dowiezionym (przy wielkosci ziaren do 20 mm) lub gruntem rodzimym
dopuszczonym przez Inspektora, warstwami z jednoczesnym zageszczaniem i rozbiorka deskowan oraz rozpor
$cian wykopu.

Po zakonczeniu prac sieciowych nalezy przywroci¢ nawierzchnig do stanu pierwotnego z zastrzezeniem
uzgodnien z zarzadcami drog na calej dtugosci trasy kanatow i przewodow,

zgodnie z ST-02.03.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace prowadzenia Robot podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola i badania w trakcie Robot i odbioru

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca winien wykona¢ badania majace na celu:
« zakwalifikowanie gruntoéw do odpowiedniej kategorii,



« okreslenie gruntu i jego uwarstwienia,

« okre$lenie stanu terenu,

* ustalenie metod odwodnieniowych. Kontrola w

trakcie Robot winna obejmowac:

* sprawdzenie rzednych zalozonych taw celowniczych w nawiazaniu do podanych na Placu Budowy statych
punktoéw niwelacyjnych z doktadnos$cia odczytu do 1 mm,

* sprawdzenie metod wykonania wykopow,

* badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy,

* badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

* badanie prawidlowos$ci podtoza naturalnego, w tym gldwnie jego nienaruszalnosci, wilgotnosci i zgodnosci z
okreslonym w dokumentacji,

* badanie i pomiary szerokos$ci, grubosci i zaggszczenia wykonanego podioza wzmocnionego z kruszywa
mineralnego,

* badanie w zakresie zgodnos$ci z Projektem Budowlano-Wykonawczym i warunkami okreslonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych,

* badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

* badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikow zaggszczenia poszczegolnych
jego warstw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST-00.00.

7.2. Jednostki obmiaru

Jednostka obmiarowa robot ziemnych jest m® odspojonego i wydobytego gruntu (wykopy) lub dowiezionego i
nasypanego z odpowiednim zageszczeniem (nasypy) z doktadnoscia do 1 m® oraz m” uktadania i zageszczenia
podsypki z doktadnoscia do 1 m’.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w TS-00.00.

8.2. Warunki szczegotowe

8.2.1. Nastgpujace roboty ziemne podlegaja odbiorowi jako roboty zanikajace lub ulggajace zakryciu:

* wykopy, przekopy,

* przygotowanie podtoza,

* zasypanie, zageszczenie wykopu.

8.2.2. Odbioru robot ziemnych dokonuje si¢ zgodnie z PN-68/B-06050 i zgodnie z ,,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robo6t budowlano - montazowych".

8.2.3. Dopuszcza si¢ odbidr cz¢sciowy wykopu pod warunkiem, ze obejmowaé bedzie on wykop dla catego
obiektu kubaturowego lub dla obiektu liniowego - odcinki pomigdzy miejscami przewidzianymi na lokalizacj¢
studzienek lub weztow montazowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00.

9.2. Ptatnosci

Platnosci dokonywane beda na podstawie obmiaru Robo6t zgodnie z p. 7.2 niniejszej ST. Zakres

rob6t podany jest w p. 1.3 niniejszej ST. Cena obejmuje odpowiednio:

wytyczenie osi budowli, ustawienie znakéw wysokosciowych, wyznaczenie krawedzi wykopow,

wykonanie wykopow, podsypek, zasypek, zageszczenie,

umocnienie $cian wykopow,

utrzymanie wykopoéw w stanie suchym (wg ST-01.03.),

usuniecie nadmiaru ziemi z Placu Budowy, na odleglos¢ wg pkt. 1.3.3. niniejszej ST,
przewozy, zlozenie ziemi,



koszty zakupu materialu do wymiany gruntu,

plantowanie dna wykopu,

pryzmowanie oktadu

zasypanie wykopow materiatem dowiezionym z uzgodnionego z Inspektorem zrodta, badania
materiatu,

uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-99/06050 Roboty ziemne. Wymagania dla prob i odbiorow

- BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i proby odbiorowe

- PN/B/10736

- ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych" lub odpowiednie
normy UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo".



ROZBUDOWA I MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY WODNO-SCIEKOWEJ W
REGIONIE WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH - MASTERPLAN DLA WIELKICH JEZIOR
MAZURSKICH - ZADANIE: ,,BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ KUMIELSK -
SZKODY - RADYSY"

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-01.03 ROBOTY ODWODNIENIOWE
CPV -45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowe
ST-01.03 ROBOTY ODWODNIENIOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
odwodnieniowych na trasie budowy kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i tlocznej w miejscowosciach: Kumielsk,
Szkody i Radysy w Gminie Biata Piska.

1. Budowa kanalizacji sanitarnej grawitacyjne;j.

2. Budowa kanalizacji sanitarnej tloczne;j. 4.

Budowa 9 szt. przepompowni $ciekow.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Robotach wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza Robot odwodnieniowych wykopu linowego realizowanych
instalacja odwodnieniowa iglofiltrowa.
Przyjeto igly 50 mm w rozstawione dwustronnie co okoto 1,0 m wzdtuz wigkszos$ci kanatéw grawitacyjnych i
przewodow ttocznych. Poziom wody przedstawiono na przekrojach odwiertow geologicznych.
Dodatkowo przyjeto odwadnianie wykopdw przy wykonywaniu projektowanych przepompowni $ciekéw. Gorna
krawedz filtra zapuszczaé na glebokos¢ 0,50 m ponizej dna wykopu. Wodg z instalacji odpompowywacé do ciekdéw
melioracyjnych.
UWAGA: Poziom wody gruntowej zostat namierzony w korzystnych warunkach atmosferycznych i poziomie wod
gruntowych. Po okresach szczegdlnie wzmozonych opadow atmosferycznych oraz zwtaszcza po wiosenno
jesiennych roztopach nalezy uwzgledni¢ wyzszy poziom wéd gruntowych o ok. 0,5 m. W zwiazku z powyzszym
wykonawca uwzgledni koszt zwigkszonego zakresu odwadniania w cenie jednostkowej robot odwodnieniowych w
kosztorysie ofertowym. 1.3.1. Odwodnienie igtofiltrami
Wystepuje na catej dlugosci projektowanych kanatow grawitacyjnych, przewodow ttocznych i przepompowni
sciekow. Zakres robot obejmuje:
* ptukanie igiet
* ulozenie przewodu ssawnego i podtaczenie igiet
* utozenie przewodu tltocznego
* pompowanie
» demontaz instalacji
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z Projektem Budowlano- Wykonawczym oraz ST-
00.00.
1.5. Wymagania dotyczace robot
1.5.1. Ogolne wymagania dotyczace Robdt
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt oraz za ich zgodnos¢ z Projektem Budowlano-
Wykonawczym, Specyfikacja Techniczng i Poleceniami Inspektora. 1.5.2. Szczegdélowe wymagania dotyczace
Robot
Dno wykopu nalezy utrzymywac w stanie suchym przez caly czas trwania robdt montazowych.



2. MATERIALY

-selekcjonowany grunt piaszczysty na wykonanie obsypki filtracyjne;j

3. SPRZET

-zestaw iglofiltrowy z agregatem pompowo - prézniowym i orurowaniem -pompy

odwodnieniowe

- inny sprzet - odpowiadajacy pod wzgledem typow i ilo§ci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot
zaakceptowanym przez Inspektora.

4. TRANSPORT

Samochod skrzyniowy i inne $rodki transportu odpowiadajace pod wzgledem typoéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT 5.1. Wymagania

og6lne Wymagania ogdlne podano w ST-

00.00.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne

Ogoblne wymagania dotyczace Robdt podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola i badania w trakcie Robot i odbioru

Przedmiotem kontroli jako$ciowej bedzie zgodno$¢ wykonanych Robot i umytych Materialdéw z Projektem
Budowlano-Wykonawczym, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami Inspektora. -badanie obnizonego
poziomu wody gruntowej

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogodlne zasady obmiaru Robdt podano w ST-00.00.

7.2. Jednostki obmiaru

» komplety dla zestawoéw pompowych

* sztuki dla iglofiltrow

¢ ilo$¢ godzin prac pomp dla pompowania wody

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST-00.00.

8.2. Warunki szczegotowe odbioru Robot

Odbior techniczny instalacji nastgpuje po zakonczeniu robot ziemnych i trwa az do zakonczenia robot
montanowych . Nalezy sprawdzi¢:

* zgodno$¢ wykonania z Projektem Budowlano-Wykonawczym i zapisami w Dzienniku Budowy,

* przez caty czas robot montanowych nalezy kontrolowaé¢ poziom obnizonego zwierciadta wody

*» w trakcie robot odwodnieniowych nalezy obserwowac¢ stan przyleglych obiektow budowlanych

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne wymagania dotyczace platnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00.

9.2. Platnosci

Platnosci beda dokonywane na podstawie kosztorysu ofertowego zgodnie z p. 7.2. niniejszej specyfikacji. Zakres
Robdt jest podany w p. 1.3. niniejszej ST Cena obejmuje odpowiednio:

* roboty przygotowawcze,

» montaz instalacji odwodnieniowych

* pompowanie wody

* uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot. 10.

PRZEPISY ZWIAZANE

¢ ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano - montanowych, tom II Instalacje sanitarne i
przemystowe"

¢ ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociagdw z tworzyw sztucznych" lub/i odpowiednie normy i
przepisy krajow UE.



ROZBUDOWA I MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY WODNO-SCIEKOWEJ W REGIONIE
WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH - MASTERPLAN DLA WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH -
ZADANIE: ,,BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ KUMIELSK -SZKODY - RADYSY"

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-02.01. ROBOTY BETONOWE

CPV -45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czg¢sci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

ST-02.01. ROBOTY BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt betonowych
na trasie budowy kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i tlocznej w miejscowosciach: Kumielsk, Szkody i Radysy w
Gminie Biata Piska.

1. Budowa kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej.

2. Budowa kanalizacji sanitarnej ttocznej. 4.

Budowa 9 szt. przepompowni $ciekow.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy Robotach
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania robot betonowych zwiazanych z montazem zbiornikéw
przepompowni $ciekow oraz wykonaniem blokoéw betonowych.
1.3.1. Przepompownie $ciekow
Zbiorniki przepompowni $ciekéw zostang wykonane z polimerobetonu o $rednicy wewngtrznej 0 1200 i
1500 mm.
Po uprzednim wykonaniu wykopu (wg ST-01.02. - Roboty ziemne) i odwodnieniu wykopu (wg ST-01.03. -
Roboty odwodnieniowe) po wykonaniu podsypki z piasku gr. 10 cm na dnie wykopu nalezy wykona¢ podtoze z
betonu B-15 wysokos$ci 20 cm na powierzchni dna wykopu o $rednicy wg projektu wykonawczego przepompowni
sciekow.
Po zapuszczeniu prefabrykowanego zbiornika przepompowni ptytg¢ dolna wraz z fundamentem nalezy nadla¢
betonem szybkoschnacym B-15 do wysokosci 40 cm przy pomocy szalunkow.
1.3.2. Bloki oporowe
Po uprzednim wykonaniu wykopu (wg ST-01.02. - Roboty ziemne) i odwodnieniu wykopu (wg ST-01.03. -
Roboty odwodnieniowe), po wykonaniu montazu rurociagéw tlocznych nalezy wykona¢ bloki oporowe
z betonu B-15 zgodnie z Projektem budowlano wykonawczym i zestawieniami w ST-02.02.
1.3.3. Roboty drogowe
Po uprzednim wykonaniu zasypu wykopu (wg ST-01.02. - Roboty ziemne) oraz po wykonaniu podsypki z piasku
nalezy wykona¢ podtoze z betonu B-15 wysokos$ci 15 cm na powierzchni ogrodzonego terenu wg projektu
wykonawczego przepompowni §ciekoOw wraz z potaczeniem z istniejacymi nawierzchniami oraz pod
odbudowywany chodnik z kostki betonowe;j.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z Projektem budowlano wykonawczym oraz ST-00-00.
1.5. Wymagania dotyczace Robot
1.5.1. Ogoblne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Roboét oraz za ich zgodnos¢ z Projektem budowlano

wykonawczym, Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora. Ogdlne wymagania podano w ST-00.00.
2. MATERIALY



* beton hydrotechniczny gwarantowanej jakosci lub wyrob betonu (cement wg PN-B/19705, kruszywa wg PN-
86/B-06712, woda wg PN-88/B-32250)

* zaprawy wg PN-90/B-14501

* dodatki uszczelniajace do betonu

* inne materialy pomocnicze Wymagania

dotyczace materiatow:

Stosowane materiaty jw. musza mie¢ atesty fabryczne, certyfikaty. Beton

hydrotechniczny

Dowo6z betonu gwarantowanej jakosci zakupionego w wytworni. Alternatywnie wyrob betonu na placu budowy.
Wszelki beton powinien by¢ wytwarzany, transportowany i sprawdzany na zgodnos¢ ze stosownymi normami
krajowymi.

Tam, gdzie beton otrzymywany jest od dostawcy gotowych mieszanek, Wykonawca powinien uzyskac aprobate
tego zrodta i powinien zapewni¢ Inspektora, ze zaktad dostarczajacy ma aprobatg niezaleznej instytucji
wystawiajacej certyfikat i moze spetnia¢ wymogi Kontraktu.

Podtoze pod przepompownie oraz nadlanie nad ptyte dolna zbiornika przepompowni nalezy wykonac z

betonu o klasie nie mniejszej niz B-15.

W przypadku wytwarzania betonu na placu budowy:

* wymaga si¢, aby cement charakteryzowat si¢ niskim cieptem hydratacji,

» cement pochodzacy z kazdej dostawy musi spetnia¢é wymagania zawarte w PN-B-19705,

* do betonu klasy B 15 zaleca si¢ cement marki 35,

* kruszywo winno spetnia¢ wszystkie wymagania PN-86/B-06712,

» woda zarobowa do betonu powinna spetnia¢ wymagania PN-88/B-32250.

3. SPRZET

* wibratory wglebne do zaggszczania betonu

* szalunki systemowe

1 inny sprz¢t odpowiadajacy, pod wzgledem typow i ilosci, wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot
zaakceptowanym przez Inspektora.

4. TRANSPORT, WYLEWANIE I ZAGESZCZANIE

Samochody skrzyniowe samowytadowcze i inne $rodki transportu, odpowiadajace pod wzgledem typdow i iloSci,
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora. Wymagania
szczegblowe:

Transport betonu z wytworni do miejsca wbudowania powinien by¢ wykonywany mieszalnikami samochodowymi
tzw. gruszkami.

Podawanie betonu do miejsca wbudowania wykonywac nalezy za pomoca pompy przystosowanej do podawania
mieszanek plastycznych.

Beton powinien by¢ transportowany od miksera i wylewany tak szybko, jak to wykonalne przy uzyciu metody
zapobiegajacej segregacji i utracie sktadnikoéw i utrzyma¢ wymagana urabialno$¢. Powinien by¢ wylany jak
najblizej jego docelowego miejsca, a caty sprzgt do transportu betonu powinien by¢ utrzymany w czystosci.
Wykonawca powinien odpowiednio powiadomi¢ Inwestora o jego zamiarze rozpoczgcia betonowania. Taka
notatka nie moze by¢ pozniej niz 24 godziny przed praca.

Beton powinien by¢ doktadnie zageszczony w jego koncowej pozycji w ciagu 30 minut od wylania z mieszacza
chyba, ze przewozony jest w pracujacych ciagle urzadzeniach mieszajacych, wtedy czas ten powinien wynosic¢ do
2 godzin od wprowadzenia cementu do mieszacza i 30 minut od wylania z urzadzenia mieszajacego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Wymagania dotyczace prowadzenia Robot podano w ST-00.00.

5.2. Wymagania szczegotowe

5.2.1. Wytwarzanie betonu

W przypadku wyrobu betonu na placu budowy nalezy przestrzega¢ wymagan:

* dozowanie kruszywa powinno by¢ wykonywane z doktadnoscia 2%,

» dozowanie cementu powinno odbywac¢ si¢ na niezaleznej wadze, o wigkszej doktadnosci,
¢ dozowanie wody winno by¢ dokonywane z doktadnoscia 2%



* urabialno$¢ mieszanki powinna pozwoli¢ na uzyskanie maksymalnej szczelnosci po zawibrowaniu bez
wystapienia pustek w masie betonu lub na powierzchni,

* warto$¢ stosunku C/W nie moze by¢ mniejsza niz 2.2 (wartos¢ nie wigksza niz 0.45),

* konsystencja mieszanek nie rzadsza od plastycznej, sprawdzana aparatem Ve-Be,

* badanie konsystencji plastycznej stozkiem opadowym dopuszcza si¢ wylacznie w warunkach budowy

5.2.2. Ukladanie mieszanki betonowej (betonowanie)

Betonowanie powinno by¢ wykonywane ze szczegdlna starannoscia i zgodnie z zasadami sztuki budowlane;.
Mieszanki betonowej nie nalezy zrzucaé z wysokosci >0,75 m od powierzchni na ktéra spada; w przypadku, gdy
wysokos$¢ ta jest wigksza, nalezy mieszanke podawac za pomoca rynny zsypowej (do wysokosci 3 m) lub leja
zsypowego teleskopowego (do wysokosci 8 m).

5.2.3. Pielggnacja betonu

Bezposrednio po zakonczeniu betonowania powierzchnie betonu nalezy przykrych lekkimi ostonami
wodoszczelnymi, zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton przed deszczem i inna woda.
5.2.4. Betonowanie w niskich temperaturach

Betonowanie przy temperaturach otoczenia ponizej 2 °C dopuszczone bedzie, jezeli zostana wykonane
odpowiednie pomiary przy wylewaniu betonu w warunkach niskich temperatur.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania

Ogéblne wymagania dotyczace prowadzenia Robot podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola i badanie w trakcie Robot i odbioru

Przedmiotem kontroli jako$ciowej bedzie zgodno$¢ wykonanych Robdt i uzytych Materialow z Projektem
budowlano-wykonawczym, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami Inspektora.

6.3. Warunki szczeg6lne kontroli i badan w trakcie Robdt betonowych i odbioru

Badania konstrukcji betonowych w czasie wykonywania robot polegaja na biezacym, w miarg postgpu robot
sprawdzaniu jakosci uzywanych Materiatlow 1 zgodnosci wykonywanych Robot z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi oraz Poleceniami Inspektora. Badania powinny objac¢ wszystkie etapy produkcji, a
przede wszystkim takie Roboty, ktore przy ostatecznym odbiorze nie beda widoczne, a jakos$¢ ich wykonania nie
bedzie mogla by¢ sprawdzona. Wyniki badan oraz wnioski i zalecenia powinny by¢ wpisane do Dziennika
Budowy. Sprawdzenie Materiatéw polega na stwierdzeniu, czy gatunki ich sa zgodne z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi oraz Poleceniami Inspektora i czy sa zgodne ze §wiadectwami jakosci i
dokumentami odbiorczymi.

Sprawdzenie robdt betonowych wykonuje si¢ wg PN-88/B-06250 i PN-63/B-06251. Powierzchnie betonowe w
koncowym wyrobie nie powinny mie¢ oderwanych nieregularnosci do rozmiaréw zauwazalnych gotym okiem.
Badania przy odbiorach prowadzi¢ zgodnie z norma PN-92/B-10735.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru Robot

Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w ST-00.00.

7.2. Jednostki obmiaru

Jednostka obmiaru jest:

« m’ - dla betonu; z doktadnoscia do 0,1. Placi si¢ za wykonana i faktycznie wbudowana iloé¢ betonu,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST- 00.00.

8.2. Warunki szczegotowe odbioru Robot

Nalezy sprawdzi¢:

* zgodno$¢ wykonania z Projektem budowlano-wykonawczym i zapisami w Dzienniku Budowy,

* uzycie wlasciwych Materiatéw oraz dokumenty dotyczace jakosci tych Materiatow,

* zgodno$¢ wymagan projektowych, przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian, ze stanem faktycznym
wynikajacym z wpiséw do Dziennika Budowy, oraz innych dokumentéw dotyczacych jakosci Materiatéw uzytych
do Robot, wynikéw pomiarow i badan,

* naniesienia zmian projektowych do dokumentacji powykonawczej,

* w Dzienniku Budowy realizacje wpisow dotyczacych Robaét,

* dokona¢ szczegotowych ogledzin robot,



* odchytki od powierzchni, jakos¢ wykonanych robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00.

9.2. Platnosci

Ptatnosci beda dokonywane na podstawie obmiaru Robot zgodnie z pkt.7.2. niniejszej ST. Zakres Robot jest
podany w pkt.1.3. niniejszej S.T. Cena obejmuje odpowiednio:

* roboty przygotowawcze i pomiarowe,

» zakup, dostarczenie i wbudowanie Materiatow,

* uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano- montazowych",
* Normy i wytyczne podane w niniejszej ST lub

odpowiednie normy i przepisy krajow UE.



ROZBUDOWA I MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY WODNO-SCIEKOWEJ W REGIONIE WIELKICH
JEZIOR MAZURSKICH - MASTERPLAN DLA WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH -ZADANIE:
wBUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ KUMIELSK - SZKODY - RADYSY"

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-02.02. ROBOTY MONTAZOWE

CPV -45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czg¢sci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

ST-02.02. ROBOTY MONTAZOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
montazowych na trasie budowy kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i tlocznej w miejscowosciach: Kumielsk,
Szkody i Radysy w Gminie Biata Piska.
1. Budowa kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej.
2. Budowa kanalizacji sanitarnej tlocznej. 4.
Budowa 9 szt. przepompowni sciekow.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Robotach wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej, przewodow
tlocznych oraz przepompowni $ciekow z uwzglednieniem ponizszych uwag ogélnych:
* ze wzgledu na montaz rur przewodowych z rur PE 80 bez wbudowanego przewodu miedzianego, nad
przewodami z PE nalezy utozy¢ tasme¢ PE z wtopiona wkladka identyfikacyjna z drutu miedzianego
* przejscia przewodow ttocznych przez Sciany obiektow sieciowych wykonac jako przejscia tancuchowe
* sposob odwodnienia wykopow zostat ujety w ST-01.03 ,,Roboty odwodnieniowe"
* prace betonowe wykona¢ wedhug ST-02.01. ,,Roboty betonowe"
* prace rozbiorkowe wykona¢ wedtug ST-01.01. ,,Roboty rozbiorkowe" W
zakres robot ujetych niniejsza Specyfikacja Techniczng wchodzi:
1.3.1. Kanaty $ciekowe kanalizacji
Laczna dlugosé projektowanej sieci wg $rednic:
PVC 0200 mm -4 117,0 mb (rurociag grawitacyjny)
PVC 0 160 mm - 838,0 mb (przytacza domowe)
PE 100 SDR 17 - 0 75 mm - 146,0 mb (rurociag tloczny)
PE 100 SDR 17 - 0 90 mm - 1 783,0 mb (rurociag ttoczny)
PE 100 SDR 17 - 0 160 mm - 6 629,0 mb (rurociag ttoczny)
1.3.2. Przepompownie $ciekow - 9 kpl.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z Projektem budowlano-wykonawczym oraz ST- 00.00.
1.5. Wymagania dotyczace Robot
1.5.1. Ogolne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Roboét oraz za ich zgodnos¢ z Projektem budowlano-
wykonawczym, Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora. Ogolne wymagania
podano w ST-00.00.
2. MATERIALY

Rury z PVC-Udo kanalizacji zewnetrznej, z uszczelkami Sewer-Lock trwale mocowanymi na gorqco w kielichu
rury.



Rury i ksztaltki z PVC-U o jednolitej §ciance sa produkowane zgodnie z norma PN-EN 1401-1 ,,Systemy
przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z niezmigkczonego
poli(chlorku winylu) (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu"[C2].
Rury sa produkowane o $rednicy od 160 mm do 400 mm w klasie 4 kN/m” oraz 8 kN/m* w odcinkach o dhugosci 3
16 m.
Rury posiadaja uszczelki Sewer-Lock trwale mocowane na goraco w kielichu rury w trakcie procesu
produkcyjnego.Ksztattki posiadaja uszczelki wargowe. Studzienki kanalizacyjne PRO 200, 400.
Studzienki kanalizacyjne sa produkowane zgodnie z aprobata techniczna IBDIM AT/2002-04-0096 ,,Studzienki
kanalizacyjne Pipelife z polipropylenu (PP)" oraz COBRTI INSTAL AT/2000-02-0875-02 ,,Studzienki
kanalizacyjne niewlazowe z polipropylenu (PP) i polichlorku winylu (PVC-U)". Studzienki przeznaczone sa do
sieci kanalizacji zewngtrznej, bezcisnieniowej. Studzienka sktada sig z nastgpujacych elementow: podstawa
studzienki z polipropylenu (PP-B)
rura trzonowa z PVC-U (DN 400 mm lub 200 mm) oraz z polipropylenu PP-B (DN 400 mm)
rura teleskopowa gladko$cienna z PVC-U o $rednicy zewngtrznej 315 mm lub 160 mm
uszczelka (manszeta) stosowana w potaczeniu rury trzonowe;j z rura teleskopowa o srednicy DN 400/315
mm, 200/160 mm
zwienczenie zeliwne z pokrywa lub kratka Scieckowa wg PN-EN 124
Doptywy i odptywy kinet przelotowych i zbiorczych sg dostosowane do taczenia rur i ksztattek gtadkos$ciennych
oraz do rur strukturalnych Pragma. Kinety umozliwiaja potaczenie z przewodami kanalizacyjnymi o $rednicy 110
do 400 mm. Studzienki zbiorcze oprdcz przelotu moga posiada¢ doptyw prawy i/lub lewy doprowadzone pod
katem 45° lub 90°. Rury PE-HD do rurociqgow cisnieniowych oraz grawitacyjnych
Rury PE-HD (o wysokiej ggstosci) produkowane sa z polietylenu PE 80 oraz PE 100 w $rednicach od 20 mm do
1600 mm.
Produkowane sa rury o $rednicach od 20 mm do 110 mm w zwojach na ci$nienia PN 10, 12,5 bar oraz od 90 mm
do 1600 mm w sztangach w szeregach SDR 9; 11; 13,6; 17; 17,6; 22; 26; 27,6; 33; 41. na cis$nienia nominalne
odpowiednio PN 10 oraz PN 16 bar. Dlugo$¢ rur w zwojach wynosi 50, 100, 150 lub 200 m, w sztangach 12 m.
Potaczenia rur PE moga by¢ wykonywane poprzez:

- zlaczki zaciskowe do rur PE

- ksztattki segmentowe

- ksztattki elektrooporowe

- zgrzew doczotowy
Ztaczki zaciskowe Q16 - 63 mm na ci$nienie 16 bar oraz O75 - 110 mm na 10 bar produkowane sa z
polipropylenu PP-B stabilizowanego UV, pierScien jest z Acetalu, uszczelka NBR. Rury ci$nieniowe PE
produkowane sa zgodnie z norma PN-EN 12201-2 [C6] ,,Systemy przewodoéw rurowych z tworzyw sztucznych do
przesytania wody Polietylen (PE) Czgs¢ 2: Rury"
Rury PE produkowane sg zgodnie z aprobatami technicznymi COBRTI INSTAL: AT/99-02-0797-04
,Rury z polietylenu (PE) do rurociagdéw cisnieniowych do wody", AT/99-02-0686-03 ,,Rury z polietylenu (PE) do
kanalizacji bezci$nieniowe;j".
ZYaczki zaciskowe PP do rur PE produkowane sa zgodnie z aprobata AT/98-02-0536-02 COBRTI INSTAL
»Zraczki zaciskowe z PP do rur polietylenowych".
Roboty betonowe przy wykonywaniu studzienek wg ST-02.01. - ROBOTY BETONOWE.
Wymagania dotyczace materiatow:
Stosowane materialy j.w. musza mie¢ atesty fabryczne, certyfikaty.

3. SPRZET

Sprzet odpowiadajacy, pod wzgledem typow i ilosci, wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot
zaakceptowanym przez Inspektora.

4. TRANSPORT I SKLADOWANIE

Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu, odpowiadajace pod wzgledem typow i ilosci,
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora.

Pakiety rur z PE i PVC nie mogg by¢ rzucane i przeciagane po podtozu, lecz musza by¢ przenoszone. Rur

z PE 1 PVC nie wolno nakrywa¢ w sposob uniemozliwiajacy swobodne przewietrzanie.

Wysokos¢ sktadowania rur w zwojach nie powinna przekracza¢ 1,5 m. Rury w trakcie sktadowania
powinny by¢ chronione przed szkodliwym dziataniem promieni stonecznych.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania og6lne

Wymagania dotyczace prowadzenia Robot podano w ST-00.00.

5.2. Wymagania szczegdlowe

5.2.1. Uktadanie rur

Roboty wykonywac¢ wg:

_,,Warunkoéw technicznych wykonywania i odbioru rob6t budowlano-montazowych" - tom II -Instalacje sanitarne
1 przemystowe

_,,Warunkow technicznych wykonywania i odbioru rurociagdéw z tworzyw sztucznych". Stosowac si¢
bezwzglednie do instrukcji montazowych producentow rur, armatury i sprzgtu. Przewody taczy¢ za pomoca
ksztaltek zgodnie z instrukcjami producentow rur. Powierzchnie polaczen rur oraz komponenty powinny by¢
utrzymane w czystosci i wolne od obcych materiatow przed wykonaniem lub montazem polaczen. Nalezy
zachowac ostroznos¢, aby zapewnic, ze nie nastapi wnikanie zadnych obcych materialow do pierscienia ztacza po
wykonaniu potaczenia. Rury i armatura tacznie z powloka lub poszyciem powinny by¢ sprawdzone na
uszkodzenie. Nalezy zabezpieczy¢ rury przed przedostaniem sig ziemi lub innego materialu oraz zamocowac rurg i
zapobiec flotacji 1 innym ruchom. Przed ukonczeniem robdt powinny by¢ wykonane odpowiednie pomiary.
Tasma sygnalizacyjna powinna by¢ utozona od 500 do 600 mm powyzej rury.

Wszystkie rury powinny by¢ utozone wzdhuiz odpowiednich linii pozioméw i spadkéw jak przedstawiono

na rysunkach lub wskazano przez Inspektora. Wszelkie rury ulozone z odwrotnymi spadkami i w ztych
kierunkach beda musiaty by¢ wydobyte i ponownie utozone prawidtowo.

Przy ponownym uktadaniu rur powinny by¢ zastosowane nowe materiaty na polaczenia .

Roboty ziemne wg ST-01.02.

Po wstgpnym rozmieszczeniu rur w wykopie nalezy przystapi¢ do montazu rurociagu. Montaz nalezy prowadzi¢
zgodnie z projektowanym spadkiem pomigdzy weztami od punktu o rzgdnej nizszej do punktu

0 rzednej wyzszej.

Rury i ksztaltki z PVC Pipelife posiadaja efektywny, bezpieczny i catkowicie szczelny systemu uszczelniajacy
Power-Lock i Sewer-Lock . Wykorzystano w nim specjalna technologi¢ produkcji potaczen oparta na formowaniu
kielicha tacznie z osadzona w nim na state dwuelementowa uszczelka. Celem wykonania polaczenia nalezy tylko:
usuna¢ dekle zabezpieczajace, zarowno z kielicha rury juz utozonej, jak i z bosego konca kolejnej rury, ustawié
wspotosiowo taczone elementy,

posmarowac bosy koniec i uszczelke srodkiem utatwiajacym poslizg, wcisnac

bosy koniec do kielicha, potaczenie jest gotowe!

Bosy koniec rury nalezy wciska¢ az do osiagnigcia przez czoto kielicha granicy wcisku znaczonej na zewngtrznej
powierzchni rury.

Jezeli brak jest oznaczenia, bosy koniec wciska si¢ do konca kielicha (do oporu), a nastgpnie cofa o okoto

1 cm. Jezeli potaczenie zostanie nadmiernie docisnigte powodujac, ze bosy koniec wejdzie zbyt gigboko w
komierz kielicha, moze to spowodowac utratg elastycznosci polaczenia. Nierownomierne osiadanie

wykopu moze spowodowac, ze potaczenie takie bedzie nieszczelne, nie nalezy dociskaé ztacza poza wyznaczony
na kazdej rurze znak.

UWAGA:

Po nasmarowaniu koncéw bosych rur nie mozna dopusci¢ do ich kontaktu z gruntem podtoza, poniewaz obcy
materiat moze przyklei¢ si¢ do pokrytej srodkiem poslizgowym powierzchni, a nastgpnie zablokowac si¢
pomigdzy uszczelka i powierzchnig kielicha. W konsekwencji moze to doprowadzi¢ do przeciekow na ztaczu .
Podobna sytuacja moze wystapi¢ przy bardzo silnych wiatrach porywajacych suche ziarna gruntu i przyklejajacych
je do posmarowane;j rury. Nie mozna rowniez doprowadzi¢ do zabrudzenia kielicha.

Montujac przewody nalezy upewni¢ si¢, ze poszczegolne odcinki rur utozone sa w linii prostej i nie sa odchylone
W pionie ani w poziomie od projektowanego kierunku. Niewtasciwe ustawienie moze utrudnia¢ lub uniemozliwiac¢
montaz. Nalezy réwniez pamigtac, ze odchylenie nadmiernie docisnigtego zlacza moze spowodowac jego
nieszczelno$é. MONTAZ ZLACZA

Wociskanie bosego konca rury PVC do kielicha moze by¢ wykonywane z zastosowaniem prostej dzwigni przy
uzyciu drazka stalowego i drewnianego klocka Iub z dociskiem podluznym za pomoca obejmy pier§cieniowej i
wyciagarki z mechanizmem zapadkowym (dla rur o wigkszych $rednicach). Przy stosowaniu stalowego drazka i



klocka, po wykonaniu odpowiedniego podparcia rury, nalezy wbi¢ stalowy drazek w dno wykopu, a nastgpnie
umiesci¢ drewniany klocek na koncu rury od strony kielicha i docisna¢ rurg do osiagnigcia oznaczonej granicy
wcisku. Klocek drewniany zabezpiecza rurg przed uszkodzeniem pregtem.

Nalezy pamigtac, ze przy niskich temperaturach uktadanie za pomoca drazka i klocka drewnianego jest
trudniejsze, poniewaz niska temperatura powoduje , ze pier§cienie uszczelniajace staja si¢ sztywniejsze. Decyzja
nalezy do wykonawcy, jaka metoda bgdzie stosowana do montazu rurociagu przy niskich temperaturach.

CIECIE RUR

Przy montazu studzienek, weztéw i armatury na trasie przewodoéw, zachodzi czesto koniecznos$¢ skracania
odcinkdéw rur o standardowej dtugosci do dtugosci wymaganej przy montazu. Przycinanie wykonywane jest po
stronie bosego konca rury. Cigcia dokonuje si¢ pita mechaniczna lub pita reczna np. do drewna.

Cigcie powinno by¢ wykonane w ptaszczyznie prostopadtej do osi rury. Mozna to zrealizowac¢ przez umieszczenie
rury w korytku drewnianym o wymiarach dostosowanych do $rednicy rury . Przycinanie skracanie kielichéw rur i
ksztaltek jest niedopuszczalne.

Kolejnos¢ czynnosci przy cigciu rury:

Oznaczy¢ na powierzchni zewngtrznej rury linig cigcia oraz granicg wcisku rury w kielich w odleglosci od linii
cigcia takiej jak dtugos$¢ fabrycznie oznaczona na bosym koncu.

Umiesci¢ rur¢ w korytku drewnianym tak, aby linia cigcia rury znalazta si¢ naprzeciw szczeliny w §ciankach
korytka.

Przytrzymac rur¢ w korytku i dokona¢ cigcia. Przycigta koncowka rury wymaga fazowania. Wykonaé¢ fazowanie
koncowki rury za pomoca pilnika zdzieraka, wg schematu podanego na rysunku obok.

Wygladzi¢ powierzchnie cigcia i fazowania oraz wyokragli¢ krawedzie za pomoca pilnika gladzika. Posmarowac
koncoéwke $rodkiem poslizgowym.

Po wykonaniu tych czynnosci koncowka bosego konca rury jest gotowa do wsunigcia w kielich. LACZENIE RUR

I KSZTALTEK Z PVC O SCIANKACH GLADKICH Z INNYM MATERIALEM I

ARMATURA
Elementy systemu kanalizacyjnego i cisnieniowego z PVC Pipelife moga by¢ taczone réwniez z elementami
wykonanymi z innych materiatow, takich jak stal, zeliwo, PE.

Laczenie mozna wykona¢ za pomoca zlacz:

kielichowych (elementy z PVC z zeliwem),

kielichowo kotierzowych (elementy z PVC z elementami zeliwnymi i stalowymi),

kothierzowych z kolierzami luznymi i tulejg klejona PVC (elementy PVC z elementami z zeliwa),
kielichowych nasuwkowych (elementy z PVC z elementami z PE),

sprzeglowo-kotnierzowych (elementy z PVC z elementami z zeliwa),

kielichowych blokujacych (elementy z PVC z elementami z PE),

dwuzltaczek z gwintem metalowym (elementy z PVC z elementami z PE i ze stali).

PRZEJSCIA PRZEZ SCIANY BETONOWE

Istnieje czesto koniecznos¢ wlaczenia si¢ przewodem z PVC do istniejacej studzienki radycyjnej, na pracujacej
sieci, bez wymiany kinety na tworzywowa. Realizuje sig takie wej$cia poprzez stosowanie adaptorow. W tym celu
nalezy:

W $cianie wykona¢ otwor o $rednicy lekko mniejszej niz zewngtrzna $rednica adaptora.

Oczysci¢ i w miarg mozliwo$ci wyréwnac otwor.

Woeisna¢ adaptor tak, aby przez rozpre¢zenie uszczelnit otwor.

Jezeli jest konieczno$¢, to pusta przestrzen pomigdzy adaptorem a Sciang wypehi¢ rzadka zaprawa cementowa,
silikonem lub innym $rodkiem uszczelniajacym. SZCZELNE PRZEJSCIA PRZEZ SCIANY



Do wykonania szczelnych przejs¢ przewodami z PVC przez $ciany betonowe, murowane i inne, nalezy stosowaé
odpowiednie systemowe ksztattki. Ksztaltki przejsciowe wyposazone sa fabrycznie w uszczelkg i uszorstniong lub
karbowana powierzchni¢ zewngtrzna.

5.2.2. Studnie na sieci grawitacyjnej wersja z tworzywa sztucznego typ PRO 400
Kompletna studzienka sktada si¢ z nastepujacych elementow: kinety (w pelnej gamie
srednic 1 doptywow bocznych); rury trzonowej;

teleskopu zakonczonego zeliwna pokrywa, odpowiednia do danego zastosowania, wg projektu. Czynnosci

montazu:

Kinete posadawia si¢ sztywno na wlasciwie przygotowanej podsypce, poprzez wceisnigcie tak, aby wypetic puste
przestrzenie pod jej dnem. Kinete taczy si¢ z rurociagami analogicznie do taczenia rur. Tak posadowiona kinete
zasypuje si¢ do wysokosci ok. 15 cm powyzej wlotow kinety. Nastepnie nalezy przygotowac kinet¢ do montazu
rury trzonowej, ktora trzeba najpierw przycia¢ pita reczna lub mechaniczna na potrzebna dtugosé. Rure trzonowa
nalezy przycia¢ do takiej dlugosci, aby rura teleskopowa byta zaglebiona w rurze trzonowej na min. 20 cm.
Uszczelkg nalezy oczys$ci¢ 1 posmarowac srodkiem poslizgowym. Koncowa czg$¢ rury trzonowej nalezy
przeszlifowa¢ w celu usunigcia zadzioréw. Przed umieszczeniem rury trzonowej w kinecie, nalezy zmierzy¢
glebokosé, na jakiej rura bedzie umieszczona w kinecie (odlegto$¢ pomiedzy wewngtrznym zwgzeniem kinety a
jej goma krawedzia). Tak zmierzony odcinek nalezy zaznaczy¢ na rurze pionowej. Przygotowana rurg trzonowa
nalezy recznie weisna¢ w kinetg do wezesniej zaznaczonej glebokosci.
Wokot kinety i rury trzonowej nalezy bardzo starannie wykona¢ obsypke i zasypanie wykopu z wymaganym
stopniem zaggszczenia. Warunki wykonania, material , stopien zaggszczenia i uzywany sprz¢t analogiczne jak dla
rurociagow.
Pierscien uszczelniajacy rury teleskopowej nalezy oczysci¢ i posmarowac srodkiem poslizgowym od srodka, w
miejscu gdzie przesuwa si¢ teleskop. Umiescic¢ teleskop w rurze trzonowej i wlozy¢ do wlazu pokrywe.
Po zamontowaniu rury teleskopowej nalezy ustali¢ poziom wtazu zeliwnego za pomoca taty niwelacyjne;.
Przy zasypywaniu nalezy zwroci¢ szczegdlna uwage na to, aby wypelienie wokot gornej czgsci studzienki byto
rozlozone rownomiernie. Materiat wypetniajacy powinien by¢ bardzo dobrze zaggszczony, aby umozliwic¢
przenoszenie zakladanych obciazen. Montaz teleskopu
Przy instalowaniu wlazoéw studzienek w drogach, musza by¢ zawsze spetnione nastgpujace warunki: Ramy
wlazow zeliwnych musza by¢ zatopione w asfalcie na glgbokosci min.100 mm (lub osadzone w wylewanej plycie
betonowej na dlugosci min. 100 mm - patrz rysunek obok)
W poczatkowej fazie robdt wlaz powinien by¢ wyciagnigty (uniesiony) ponad powierzchnig asfaltu o okoto 50
mm, aby zapewni¢ wystarczajaca przestrzen do wykonania nast¢pnych rob6t. Podstawowa sprawa jest catkowite
usunigcie piasku lub zwiru z gérnej czesci studzienki. Asfalt musi catkowicie przylega¢ do zeliwnej ramy wlazu.
Witaz powinien by¢ osadzony (wcisnigty) w goracy asfalt, ktory musi by¢ bardzo dobrze upakowany pod rama
wlazu.
Zwir, ewentualnie piasek, musi by¢ bardzo dobrze zageszczony w obszarze wokot rury.
Gorna powierzchnia wtazu musi by¢ zlicowana z powierzchnia dywanika asfaltowego, nie ponizej i nie
powyzej powierzchni jezdni.
Powierzchnig¢ drogi mozna walcowac tacznie z zainstalowanym wilazem studzienki.
Nalezy zastosowac takie srodki ostroznosci, aby zwir, piasek lub asfalt nie dostawaty si¢ do wngetrza
studzienki w czasie instalacji.
Studzienki musza by¢ zawsze przygotowane w taki sposob, aby byta mozliwo$¢ osadzenia wlazu w asfalcie na
minimum 100 mm. Trzeba zachowa¢ ostrozno$¢ w czasie przemieszczania, instalowania a szczegolnie podczas
zasypywania wykopow, aby nie uszkodzi¢ studzienek.
5.2.3. Przewierty pod drogami
Przejscia pod drogami o nawierzchni utwardzonej nalezy wykonaé¢ metoda bezodkrywkowa, przewiertem bez
naruszania nawierzchni.
Przewierty wykona¢ rurami stalowymi ochronnymi o $rednicach:

- 0323/8 dlarur 0 75-160 mm

- 0400/8 dla rur 0 200 mm



Przewierty wykona¢ tacznie z komorami przewiertowymi roboczymi, przeciaganiem rur przewodowych w rurach
ochronnych, ptozami PE i uszczelnieniem koncoéw rur betonem lub pianka poliuretanowa. Miejsce przewiertu
oznakowa¢ stupkami betonowymi.

Sciany komor przewiertowych nalezy mocnic, wykonaé §ciang oporowa, a w dnie utozy¢ plyte zelbetowa. Po
wykonaniu przewiertu komory zasypac i zagescic.
Wszystkie czynnosci i roboty zwiazane z wykonaniem przewiertu uja¢ w cenie jednostkowej przewiertu.
5.2.4. Przepompownie $cickow
WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI OBEJMUJE:
1. Pompy produkcji GRUNDFOS (typy pomp wg tabeli) - szt.2
* Wirnik otwarty typu vortex wykonany z zeliwa
* Wolny przelot pompy min. 80 mm
¢ Ostona silnika pompy ze stali nierdzewne;j
* Wodoszczelne, hermetyczne potaczenie kablowe w wypetnieniem poliuretanowym
zapewniajace demontaz kabla bez zdejmowania obudowy silnika
 Zintegrowany system chtodzenia silnika - bez uzycia cieczy
* Podwojne uszczelnienie mechaniczne watu (Sic/Sic 1 Wegiel/Ceramika)
* Polaczenie korpusu silnika z komora wirnika za pomoca pierscienia zaciskowego ze stali
nierdzewnej zapewniajace demontaz bez uzycia narzedzi
* Pompa wyposazona w 10 metrowy kabel zasilajacy
+ Sruby ze stali nierdzewnej
* Pompy przystosowane do pracy ciaglej w zanurzeniu, z poziomem cieczy nieznacznie powyzej
korpusu pompy
* Maksymalna ilo$¢ zalaczen - 20 cykli na godzing
* Maksymalna glebokos$¢ zanurzenia 20 m
* Maksymalne dopuszczalne wahania napigcia -10%/+6%
* Wbudowane zabezpieczenie termiczne pompy
* Klasa szczelnosci IP 68 zgodna z norma IEC 60 529.

2. Zbiornik (wymiary wg tabeli) wykonany z polimerobetonu
Grubos¢ scianek zbiornika ma wynosic¢
- dla DN1200 mm - nie mniej niz 40 mm,
- dla DN1500 mm - nie mniej niz 50 mm,
Komorg studzienki o przekroju kotowym stanowi rura wykonana z polimerobetonu (... ) Standardowa
wysokos¢ komory wynosi 3 m(monolit). Dla zmniejszenia jej wysoko$ci rura moze by¢ przycinana. Dla
uzyskania wigkszej wysokosci komory rury sa taczone przy uzyciu kleju epoksydowego. Wyposazenie
zbiornika:
- drabinka ztazowa - stal nierdzewna
- porgcz - stal nierdzewna
- kominki wentylacyjne - PCV
- wlaz wejsciowy - stal nierdzewna
- belka wsporcza - stal nierdzewna
- prowadnice - stal nierdzewna
- fancuchy do pomp i regulatorow ptywakowych - stal nierdzewna
- zasuwy z klinem gumowanym zeliwne + przedtuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali
nierdzewnej szt.2 (obshuga z poziomu terenu)
- zawory zwrotne kulowe kolanowe SZUSTER szt.2 - Zeliwo
- obieg pluczacy stal nierdzewna + przedtuzone trzpienia (przegubowy) ze stali nierdzewnej
szt.1 (obstuga z poziomu terenu) wraz z zasuwa z klinem gumowanym z zeliwa DN50
(nie dot. PL)
- przewody ttoczne - stal nierdzewna
- potaczenia koierzowe nierdzewne
- elementy ztaczne - stal nierdzewna
- ztaczka STAL/PE - polaczenie w zbiorniku
-nasada T-52 z pokrywa - 1 szt.
- deflektor

3. Rozdzielnia Sterowania Pomp - wyposazenie i funkcje rozdzielnicy elektrycznej:



a. Obudowa szafy sterowniczej:

wykonana z tworzywa sztucznego

wyposazona w drzwi wewngtrzne z tworzywa sztucznego, na ktorych sa zainstalowane (na sitodruku
obrazu pompowni): kontrolki: poprawnosci zasilania, awarii ogoélnej, awarii pompy nr 1, awarii pompy
nr 2, pracy pompy nr 1, pracy pompy nr 2; wylacznik gtowny zasilania, przetacznik trybu pracy
pompowni (Rgczna - 0 - Automatyczna); przyciski Startu i Stopu pompy w trybie pracy rgcznej;
stacyjka z kluczem

o wymiarach: 800(wysokos$¢)x600(szerokos¢)x300(gtebokosc)

wyposazona w plyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm

wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewngtrznych

posadzona na cokole plastikowym, umozliwiajacym montaz/demontaz wszystkich kabli (np.
zasilajacych, od czujnikéow ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez koniecznosci demontazu
obudowy szafy sterowniczej

b. Urzadzenia elektryczne:

panel dotykowy (kolorowy) LCD o przekatnej ekranu 7,1"
modut telemetryczny GSM/GPRS posiadajacy co najmniej wyposazenie 1 mozliwo$ci
wymienione w podpunkcie e)

- czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

- uktad grzejny SO0W wraz z elektronicznym termostatem

- czteropolowe zabezpieczenie klasy C

- przetwornik pradowy do monitorowania pradu pompy

- wylacznik réznicowo-pradowy czteropolowy 63A

- wylacznik gtéwny siec-agregat 60A

- gniazdo agregatu 32A/5P w zabudowie tablicowe;j

- gniazdo serwisowe 230V/10A wraz z jednopolowym wytacznikiem nadmiarowo-
pradowym klasy B10

- wylacznik silnikowy, jako zabezpieczenie kazdej pompy przed przeciazeniem i zanikiem
napigcia na dowolnej fazie zasilajacej

- stycznik dla kazdej pompy

- jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej

- zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z uktadem akumulatoréw

- syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejSciami dla zasilania sygnalu dzwigkowego i
optycznego

- przelacznik trybu pracy (Reczna - 0 - Automatyczna)

- wylacznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

- hermetyczny wytacznik krancowy otwarcia wlazu przepompowni

- stacyjka umozliwiajaca rozbrojenia obiektu

- sonda hydrostatyczna z wyjsciem pradowym (4-20mA) o zakresie 0-4m H20 wraz z
dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy) oraz z tancuchem ze stali nierdzewne;j

- antena typu YAGI dla sygnalu GPRS modutu telemetrycznego (w przypadku
wysokiego poziomu mocy sygnatu GSM wystarczy zastosowanie anteny typu Telesat2
- w ksztalcie ,.krazka" z montazem na obudowie szafy sterowniczej)

- Dla mocy > 5,5kW - rozruch soft-start;

- Oéswietlenie wewngtrzne szafy

c. Sterowanie w oparciu o modul telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodza
nastepujace sygnaly (UWAGA!!! Wszystkie sygnaly binarne powinny by¢ wyprowadzone z
przekaznikéw pomocniczych):
m  Wejscia (24VDC):

- tryb pracy (Reczny/Automatyczny)

- zasilanie na obiekcie (Wtaczone/Wylaczone)

- awaria pompy nr 1 - kontrola termika pompy i wytacznika silnikowego

- awaria pompy nr 2 - kontrola termika pompy i wytacznika silnikowego

- kontrola otwarcia drzwi i wlazu pompowni

- kontrola ptywaka suchobiegu

- kontrola ptywaka alarmowego - przelania

- kontrola rozbrojenia stacyjki

- sygnat z sondy hydrostatycznej (4-20 mA) odbezpieczony bezpiecznikiem (32mA)



m  Wyjscia (zalaczanie przekaznikéw napigciem 24VDC)
- zalaczanie pompy nr 1
- zalaczenie pompy nr 2
- zalaczenie sygnalu dzwigkowego syrenki alarmowej i sygnatu optycznego

d.Rozdzielnia Sterowania Pomp zapewnia:
- naprzemienng pracg pomp
- kontrolg termikoéw pompy i wylacznikow silnikowych
- funkcje czyszczenia zbiornika - spompowanie $ciekow ponizej poziomu suchobiegu -
tylko dla pracy recznej
- w momencie awarii sondy hydrostatycznej, pracg pompowni w oparciu o sygnat z
dwoch ptywakow

e. Wytyczne odno$nie wyposazenia i mozliwosci modulu telemetrycznego GSM/GPRS:
- Sterownik pracy przepompowni swobodnie programowalny z wbudowanym modutem
nadawczo-odbiorczym GPRS/GSM
- 8 wejs¢ binarnych
- 8 wyj$¢ binarnych
- 2 wyj$cia analogowe o zakresie pomiarowym 4.. .20 mA
- Port szeregowy RS 232
- Port szeregowy RS 232/422/485 optoizolowany
- Wejscia licznikowe
- Sterownik powinien posiada¢ synoptyke o wejsciach i wyjsciach
- Stopien ochrony P40
- Modut Dual Band GPRS/GSM EGSM900/1800
- Napigcie state 24V
- WyjsScie antenowe
- Gniazdo karty SIM
- Panel czotowy sterownika wyposazony w diody informujace o:
m stanach wejs¢ 1 wyjs¢ binarnych
m zasi¢gu sieci GSM - minimum 3 diody
m poprawnosci zasilania sterownika
m o prawidtowos$ci zalogowania si¢ sterownika do sieci GPRS
Mozliwosci:
- Woysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wej$¢ i wyj$¢ modutu telemetrycznego do
stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora GSM
-  Wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania
stanéw alarmowych na obiekcie
- Sterowanie praca obiektu - przepompowni na podstawie sygnatu z ptywakow i
sondy hydrostatycznej

Szafy prod. HYDRO-PARTNER posiadaja Certyfikat
Zgodnosci CE oraz Certyfikat ze znakiem bezpieczenstwa ,,B"

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie
aktywna ustuga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Oferujemy
swoja pomoc w pozyskaniu w/w kart SIM.

Dostawa stacji bazowej GPRS
W zakres dostawy stacji bazowej GPRS wchodzi: komputer PC z licencjonowanym
systemem operacyjnym Windows XP, monitor LCD 22" panoramiczny, zasilacz UPS,



modem komunikacyjnym GPRS, oprogramowanie wizualizacyjne. Jedna stacja bazowa
pozwala na monitorowanie wszystkich przepompowni.

PARAMETRY POMP I ZBIORNIKOW PRZEPOMPOWNI:

L.p.|Zbiornik przepompowni z Pompy zatapialne
polimerobetonu [wymiary
mim|
PK1 1500 x 4300 SEV.80.80.110.2.51D
przewody ttoczne DN100/150 |11,0 kW

PK2 1500 x 3600 SEV.80.80.15.4.50D 1,5
przewody ttoczne DN80O kW

PK3 1500 x 3800 SEV.80.80.15.4.50D 1,5
przewody ttoczne DN80O kW

PK4 1500 x 3600 SEV.80.80.13.4.50D 1,3
przewody ttoczne DN80O kW

PL 1200 x 3400 SEV.65.65.09.2.50B 0,9

przewody ttoczne DN65 kW

PR1 1500 x 3600 SEV.80.80.22.4.50D 2,2
przewody ttoczne DN8O kW

PR2 1500 x 3600 SEV.80.80.22.4.50D 2,2
przewody ttoczne DN80 kW

PS1 1500 x 5150 SEV.80.80.75.2.51D

przewody ttoczne DN100/150 |7,5 kW

PS2 1500 x 3600 SEV.80.80.40.4.51D 4,0

przewody ttoczne DN80O kW

Nowo powstale przepompownie Sciekéw maja by¢ objete rozbudowa systemu
wizualizacji i monitoringu GPRS

Szafa sterownicza powinna umozliwia¢ monitorowanie i zdalne sterowanie praca
pompowni z poziomu zainstalowanej stacji monitorujacej i w przypadku
wczesSniejszego wdrozenia systemu monitoringu u Uzytkownika powinna stanowi¢
rozbudowg istniejacego systemu monitoringu .

DO OBOWIAZKOW ZAMAWIAJACEGO NALEZY:

Przygotowanie podtoza do osadzenia zbiornika. Podloze to powinno by¢ o grubosci odpowiedniej
dla danych warunkow gruntowych moze by¢ wykonane jako podsypka zwirowa zageszczona lub z
chudego betonu

Osadzenie zbiornika .

Zapewnienie dzwigu do roztadunku i montazu

Oczyszczenie rurociagu ttocznego oraz dna przepompowni jesli sa zanieczyszczone
Doprowadzenie zasilania 3 x 400V do szafy sterowniczej przy zapewnieniu napigcia zgodnie z PN
(zabezpieczenie dobrane do mocy tacznej pomp zastosowanych w przepompowni)

Wykonanie przylacza do przewodoéw ochronnych, elementow metalowych przepompowni o
rezystancji zapewniajacej ochrong przeciwporazeniowg - dla potaczen wyréwnawczych
Doprowadzenie przewodu z rur PVC umozliwiajacych montaz przewodow zasilajacych pompy
oraz montaz tacznikéw ptywakowych

Podtaczenie kro¢codw zbiornika do zewngtrznej sieci kanalizacyjne;.

Zapewnienie medium do przeprowadzenia rozruchu.

Utwardzenie drogi dojazdowej do miejsca posadowienia zbiornika

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoblne wymagania



Ogo6lne wymagania dotyczace prowadzenia Robot podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola i badanie w trakcie Robot i

odbioru

Nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace badania:

- zgodnosci z dokumentacja projektowa,

- materialéw zgodnie z wymaganiami norm,

- utozenia przewodow:

glebokosci utozenia

przewodu, utozenia

przewodu na podtozu,

odchylenia osi

przewodu, odchylenia

spadku,

zmiany kierunkow przewodow,

- kontrola potaczen przewodow,

- szczelno$ci przewodu,

- szczelnosci zbiornikow,

- prawidlowosci polozenia budowli w planie,

- prawidtowosci montazu pomp i osprzetu hydrauliczno-mechanicznego,

- prawidtowo$ci montazu armatury w pompowni,

- kompletnosci montazu wyposazenia pompowni.

Realizacja kontroli jako$ci na budowie powinna odbywac¢ si¢ w postaci kontroli biezacej
(wykonywanej zespotowo lub jednoosobowo zawsze z udziatem Inspektora) lub odbioru,
ktory powinien by¢ dokonany zawsze komisyjnie, z obowiazkiem sporzadzania
odpowiedniego protokoétu i wniesienia odpowiedniego wpisu do dziennika budowy.
Wykonawca powinien przedtozy¢ Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwarancji producenta
dla stosowanych materiatow i urzadzen, ze zastosowane materiaty spetniaja wymagane
normami warunki techniczne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST-00.00.

7.2.  Jednostki

obmiaru

Jednostka

obmiaru jest:

* mb - przewody, z doktadnoscia do 1,0;

* szt. - ksztattki, armatura, studnie,

* kpl - przepompownie

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru Robot podano w ST- 00.00.

Po wymaganych probach i badaniach nalezy wykona¢ odbioru instalacji wg ,,Warunkoéw
technicznych wykonania i odbioru rurociagdw z tworzyw sztucznych" oraz ,,Warunkoéw
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych" tom II.

8.2. Warunki szczegotowe odbioru Robot

Odbidr techniczny nastepuje po zakonczeniu montazu przewodu i przeprowadzeniu badan jak
w

pkt. 6.2.

Nalezy sprawdzic¢:

* zgodno$¢ wykonania z Projektem budowlano-wykonawczym i zapisami w Dzienniku
Budowy,



* uzycie wlasciwych Materialow zgodnych z Projektem budowlano-wykonawczym,
Specyfikacjami Technicznymi oraz dokumentami dotyczacymi jako$ci tych Materiatow,
* prawidlowo$¢ zamontowania i dziatania armatury,

* prawidlowos$¢ wykonania przewodow i ich potaczen,

* szczelnos¢ catego

przewodu. W trakcie

odbioru nalezy:

* sprawdzi¢ zgodno$¢ wymagan projektowych, przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian,
ze stanem faktycznym wynikajacym z wpiséw do Dziennika Budowy, oraz innych
dokumentoéw dotyczacych jakosci Materiatow uzytych do Robot, wynikdéw pomiaréw i badan,
* sprawdzi¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji powykonawczej,

* sprawdzi¢ w Dzienniku Budowy realizacje wpiséw dotyczacych Robot,

» dokonac¢ szczegotowych ogledzin robot

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00.

9.2. Platnosci

Ptatno$ci beda dokonywane na podstawie obmiaru Robot zgodnie z pkt.7.2. niniejszej ST.
Zakres Robot jest podany w pkt.1.3. niniejszej S.T. Cena obejmuje odpowiednio:

* roboty przygotowawcze i pomiarowe, wytyczenie tras i wyznaczenie

miejsc montazu armatury i urzadzen,

» zakup, dostarczenie Materiatow,

* montaz rur, ksztattek, przytaczen,

* montaz armatury i wyposazenia,

» montaz kompletnej przepompowni z uktadem sterujacym

» montaz komor zasuw

» wykonanie studzienek,

» wykonanie prefabrykowanych elementow,

» wykonanie przej$¢ przez $ciany,

* plukanie i czyszczenie przewodow,

* proba szczelnosci przewodow i kanatow,

* pomiary i badania kontrolne,

* geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza,

* uporzadkowanie miejsca

prowadzenia robot 10. PRZEPISY

ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, Scisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN)
lub odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie ustawodawstwo.
10.1. Normy

PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy

odbiorze.

PN-81/C-89203 Ksztaltki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku

winylu. PN-85/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego

polichlorku winylu. PN-87/H-74051 Wtazy kanatowe. Ogolne wymagania i

badania. PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

Wymiary. PN-B-10729-92 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne. BN-

72/3233-72 Prefabrykowana przykrywa zelbetowa.

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe. PN-B-10725
Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania. PN74/B-10733 Wodociagi.
Przewody cisnieniowe z tworzyw sztucznych. Wymagania i badania przy odbiorze.



PN-85/H-74306 Armatura i rurociagi. Wymiary potaczeniowe kolnierzy na cisnienie
nominalne do 1 MPa.

PN-86/B-09700 Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia na

przewodach wodociagowych.

PN EN 13101 Stopnie do podziemnych studzienek z dostepem dla personelu.

Wymagania, znakowanie, badania i ocena zgodnosci

PN EN 1610 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych

pr EN 13476 Plastics piping systems for non-pressure underground drainage and

sewerage - structured-wall piping systems of unplasticized polyvinyl

chloride (PVC-U), polypropylene (PP) and polyethylene (PE) - Part 1:

Specifications for pipes, fittings and the system.

PN EN 1852-1 Podziemne bezci$nieniowe systemy przewodowe z polipropylenu (PP) do
odwadniania i kanalizacji

PN EN 12201-2 Systemy przewodow z tworzyw sztucznych do przesytania wody -polietylen
(PE) - czesc 2: Rury.

PN EN 13244-2 Cis$nieniowe, podziemne i nadziemne systemy przewodow rurowych z
tworzyw sztucznych do ogélnego stosowania, kanalizacji deszczowe;j i §ciekowej - polietylen
(PE) - Czg$¢ 2: Rury.

10.2. Inne

- Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 29 listopada 2002 r. w sprawie
najwyzszych dopuszczalnych stezen i natgzen czynnikow szkodliwych dla zdrowia w
$rodowisku pracy (Dz.U. 2002 nr 217 poz. 1833).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogolnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129 poz. 844) z pézn. zmianami.

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. Nr 89 z dnia 25.08.1994 r. poz.
414) z

p6z. zm. oraz Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o zmianie ustawy - Prawo Budowlane oraz o
zmianie niektorych ustaw (Dz.U. 2003 nr 80 poz. 718).



ROZBUDOWA I MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY WODNO-SCIEKOWEJ W
REGIONIE WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH - MASTERPLAN DLA
WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH - ZADANIE: ,BUDOWA KANALIZACJI
SANITARNEJ KUMIELSK - SZKODY - RADYSY"

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-02.03. ROBOTY DROGOWE

CPV -45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czg$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

ST-02.03. ROBOTY DROGOWE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt drogowych na trasie budowy kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i tlocznej w
miejscowosciach: Kumielsk, Szkody i Radysy w Gminie Biata Piska.

1. Budowa kanalizacji sanitarnej grawitacyjne;j.

2. Budowa kanalizacji sanitarnej

tlocznej. 4. Budowa 9 szt.

przepompowni $ciekow.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;j.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna.

Zakres robot objetych niniejsza Specyfikacja dotyczy prowadzenia robot przy wykonaniu
robot zwiazanych z odbudowa nawierzchni drég zgodnie z Projektem budowlano-
wykonawczym -opis techniczny i rysunki.

Odbudowa nawierzchni wystgpuje na trasie kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i rurociagami
tlocznymi w miejscowosciach: Baranowo, Inulec Smietki Zetwagi Prawdoa, Lubiewo w
drogach gminnych.

- Utozenie nawierzchni z ptyt drogowych pelnych,

- Utozenie nawierzchni brukowe;j

- Utozenie kraweznikow na podbudowie betonowe;j,

- Utozenie opornikow,

- Utozenie chodnika betonowego 35x35,

- Utozenie chodnika betonowego z kostki gr. 8 cm,

Budowa nowych nawierzchni utwardzonych wystgpuje na terenach przepompowni $ciekow i
zostanie wybudowana z kostek betonowych na podbudowie betonowej. 1.3.1. Nawierzchnie z
brukowca.

Brukowiec nalezy uklada¢ na przygotowanej, wyréwnanej 1 zaggszczonej warstwie
podsypkowej grubosci 20 cm.

Spoiny wypelnia¢ piaskiem z polewaniem nawierzchni woda. Nawierzchnie oczysci¢ z
nadmiaru piasku, sprawdzi¢ spadki poprzeczne i podtuz7ne.

Brukowiec do wykonania nawierzchni brukowcowej powinien by¢ kamieniem trwatym,
niezwietrzatym, mie¢ struktur¢ mozliwie drobnoziarnista i zwigzla, bez peknieé i zyt.
Brukowiec nieobrobiony (kamien narzutowy) powinien mie¢ naturalna cz¢$¢ powierzchni
mozliwie plaska, ktora mozna by wyodregbni¢ jako powierzchnig gorna (czoto). Brukowiec
obrobiony powinien mie¢ ksztatt zblizony do prostopadtoscianu. Powierzchnia goérna (czoto) i



dolna (stopka) powinna by¢ zblizona do prostokata. Ptaszczyzny powierzchni gornej i dolne;j
powinny by¢ w przyblizeniu rownolegle. Cata bryta powinna miesci¢ si¢ w
prostopadtoscianie zbudowanym na powierzchni gornej jako podstawie. Krawedzie
powierzchni gornej powinny by¢ proste.

Brukowiec ptytowany (brukowiec z kamienia tamanego) powinien mie¢ gorna powierzchni¢
(czoto) ptaska, uzyskang z roztupania wigkszego kamienia przynajmniej na dwie czgsci i w
przyblizeniu prostopadta do osi pionowe;j.

Powierzchnia dolna (stopka) i powierzchnie boczne nie powinny by¢ wklgste.

1.3.2. Krawezniki 1 obrzeza betonowe.

Pod krawezniki i tawy kraweznikowe nalezy wykonaé¢ rowki poprzez reczne odspojenie
gruntu, wyrownanie dna i $cian wykopow oraz uformowanie poboczy z wyroéwnaniem do
wymaganego profilu.

Krawezniki ustawia¢ nalezy na tawie betonowej z oporem. Krawg¢zniki nalezy ustawiac i
wyregulowa¢ wedtug osi podanych punktéw wysokosciowych. Spoiny wypelni¢ zaprawa
cementowa. Zewngtrzne $ciany kraweznika zasypac ziemia, ktora nalezy ubi¢. Obrzeza
betonowe ustawi¢ nalezy na podsypce piaskowo-cementowej. Obrzeza betonowe nalezy
ustawia¢ 1 wyregulowa¢ wedtug osi podanych punktow wysokosciowych. Spoiny wypetnié
piaskiem lub zaprawa cementowa. Zewngtrzne §ciany obrzezy zasypac ziemia, ktora nalezy
ubic.

1.3.3. Nawierzchnie z kostki betonowe;.

Kostke betonowa uktada¢ nalezy na uprzednio przygotowanej i wyrownanej podbudowie
betonowej B15 grubosci 15 cm i podsypce piaskowej gr. 3 cm na wyprofilowanym podtozu.
Kostki grubosci 8 cm uktadaé paletami z uzupetnieniem brzegdéw lub pojedynczo. Kostki
nalezy ubi¢ ubijakiem recznym lub zageszczarka. Zageszczanie prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunku $rodka. Spoiny wypetni¢ piaskiem z polewaniem
nawierzchni woda. Nawierzchnie oczys$ci¢ z nadmiaru piasku i sprawdzi¢ spadki poprzeczne i
podluzne oraz rowno$¢ nawierzchni. 1.4 . Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z dokumentacja
projektowa

oraz ST-00-00.

1.5. Wymagania dotyczace robot.

1.5.1. Ogblne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora. Ogdlne
wymagania podano w ST-00.00. 2. MATERIALY.

» piasek na podsypke oraz do zasypania wykonanej nawierzchni, wg PN-B-11113

» mieszanka betonowa B15

* kostka prefabrykowana betonowa gr. 8 cm

* plyty betonowe - ,trylinka"

* plyty drogowe peine

* krawezniki 1 obrzeza betonowe

* ptytki chodnikowe 35x35x6 cm

* 7uzel

* brukowiec nieobrobiony, obrobiony lub brukowiec ptytowany, wg PN-B-11104[14]

* kliniec, wg PN-B-11112 [15]

* cement portlandzki zwykly, w przypadku wykonywania podsypki cementowo piaskowej,
wg PN-B-19701 [17]

» woda, wg PN-B-32250 [18]

Piasek na podsypke piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06712.
Piasek tamany i kruszywo drobne granulowane wg PN-B-11112.

3. SPRZET.



3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogolne ,, pkt3.

3.2. Sprzet do wykonania robot.

Do wykonania robot winien by¢ wykorzystany sprzet podany ponize;j:

 Zageszczarka ptytowa, ubijak mechaniczny

» Walce: lekki, $redni i cigzki stalowy oraz ogumiony

* Dzwig.

* ubijak stalowy o masie od 25 do 35 kg, mlotkdéw brukarskich, dragéw stalowych do
wyjmowania bruku, topat, pit, siekier

* przewoznych zbiornikéw do wody (beczkowozoéw)

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogolne" pkt4.
4.2. Transport materialow.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogoélne.

Wymagania ogoélne dotyczace prowadzenia robdt podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogdlne"
kt5.

5.2. Wymagania szczegolowe.

Oprodcz szpilek ustawionych w osi i w rzedach rownolegtych do osi drogi (w tym na
krawedziach jezdni), nalezy rownolegle do osi ustawi¢ dodatkowo szpilki posrednie,
rozgraniczajace pasy przeznaczone dla poszczegolnych brukarzy.

Najodpowiedniejsza szeroko$¢ pasa dla jednego brukarza wynosi 1,5 m i zmienia si¢ w
pewnych granicach zaleznie od szerokosci nawierzchni i liczby brukarzy.

5.2.1. Podsypka piaskowa

Jesli dokumentacja projektowa nie okresla inaczej, to grubos¢ warstwy podsypki powinna
wynosi¢ 10 cm, a po ubiciu brukowca powinna wynosi¢ co najmniej od 2 do 3 cm liczac od
spodu brukowca, o najwigkszej znormalizowanej wysokosci, do spodu podsypki. Przy
podiozu z gruntdéw przepuszczalnych podsypke rozsciela si¢ bezposrednio na dnie koryta, a
przy podtozu nieprzepuszczalnym - na wyrownanej i zageszczonej warstwie odsaczajace;.
5.2.2. Podsypka cementowo-piaskowa

Jesli dokumentacja projektowa nie okresla inaczej, to sktad podsypki cementowo-piaskowe;j
powinien by¢ ustalony laboratoryjnie.

Wytrzymato$¢ na $ciskanie po 7 dniach probek walcowych o §rednicy 8 cm z podsypki
cementowo-piaskowej powinna wynosi¢ co najmniej 10 MPa, a po 28 dniach nie mniej niz 14
MPa.

Mieszanie sktadnikow powinno by¢ dokonywane w betoniarkach. Podsypka jest dobrze

wymieszana, gdy kolor mieszanki jest jednakowy. Przy mieszaniu podsypki nalezy dodaé
wody w ilosci od 0,20 do 0,25 masy cementu w posypce.

Wilgotnos$¢ podsypki powinna by¢ taka, aby po $ci$nigciu podsypki w dtoni podsypka nie
rozsypywala sig¢ i nie byto na dtoni §ladow wody, a po nacisni¢ciu palcami podsypka
rozsypywala sig.

Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.3.3., cement - punktu 2.3.4, a woda -
punktu 2.3.5.

Podtoze pod podsypke cementowo-piaskowa musi by¢ catkowicie ustabilizowane. Jesli
dokumentacja projektowa nie okresla inaczej, to grubo$¢ warstw podsypki powinna wynosic¢
10 cm, przy czym po ubiciu brukowca jej grubo$¢ pod poszczegdlnymi kamieniami nie
powinna by¢ mniejsza niz 2 ¢cm oraz nie wigksza niz 6 cm.



Rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedza¢ uktadanie brukowca od 3
do4 m.

Rozscielona podsypke nalezy wyréwnac $cisle do profilu.

5.2.3. Uktadanie i ubijanie nawierzchni brukowcowej na podsypce piaskowe;j

Kamienie oporowe powinny by¢ osadzone na podsypce wedtug sznura, stosownie do
projektowanego przekroju poprzecznego i wysokosci niwelety jezdni oraz zabezpieczone
przed

przechyleniem si¢ w kierunku pobocza za pomoca ubitego zwiru (lub thucznia).

Kamienie oporowe nalezy ustawia¢, wyprzedzajac uktadanie nawierzchni co najmniej o 10
m.

Wszystkie sznury umocowuje si¢ o 3 do 4 cm wyzej niz projektowana niweleta, majac na
uwadze

osiadanie brukowca w czasie ubijania.

Brukowiec przed dostarczeniem do koryta powinien by¢ przesortowany.

Brukowiec wyzszy powinien by¢ osadzany od strony zewng¢trznej jezdni, nizszy zas ku jej
srodkowi.

Roéznica wysokosci dwoch kamieni bezposrednio przylegajacych do siebie nie powinna
przekraczac 2 cm.

Kazdy kamien ustawiony pionowo na sztorc, czotem do gory powinien by¢ osadzony w
podsypce najwyzej do potowy wysokosci (od 8 do 10 cm) i mocno wbity uderzeniami mtotka
w gorna powierzchnie tak, aby nie wychylat si¢ przy poruszaniu.

Podczas brukowania podsypka piaskowa powinna by¢ nieco wilgotna, lecz nie nadmiernie.
Na zamarznigta podsypke nie wolno ktas¢ brukowca. Nawierzchnie brukowcowa nalezy
wykonywac jednocze$nie na catej jej szerokosci.

Nawierzchnia powinna by¢ utozona $cisle, z przewiazaniem szczelin tak w kierunku
podhuznym jak i poprzecznym, a kazdy osadzony brukowiec musi przykrywac szczeling
powstata miedzy dwoma uprzednio osadzonymi kamieniami i ma by¢ do nich $cisle
dosunigty. Szczeliny podluzne nie moga by¢ dluzsze niz dwa brukowce. Widziane z gory
szczeliny powinny mie¢ ksztatt podobny do trojkatow utworzonych z linii krzywych.

Dobrze osadzony brukowiec nie powinien osiada¢ pod naciskiem nogi i nie powinien tatwo
dawac si¢ wyciagnac reka.

Nawierzchnie brukowcowa nalezy ubijac trzy razy ubijakami stalowymi o masie od 25 do 35
kg. Na odcinkach prostych ubijanie rozpoczyna si¢ od kamieni oporowych i stopniowo
przesuwa si¢ ku srodkowi jezdni.

Na tukach poziomych o spadkach jednostronnych ubijanie rozpoczyna sig¢ od nizszych
kamieni

oporowych i przesuwa si¢ stopniowo do wyzej utozonych na tuku zewngtrznym.

Pierwsze ubijanie wykonuje si¢ bez wypelniania spoin i bez polewania brukowca.

Ubijanie to ma na celu wyrownanie nawierzchni do profilu oraz czesciowe osadzenie
brukowca.

Ubijakiem uderza si¢ w srodek czota brukowca z wysokosci 15 do 20 cm tak, aby zaglebienie

brukowca wynosito od 2 do 3 cm.

Po pierwszym ubiciu brukowiec klinuje si¢ klincem o wymiarach 12,8 mm do 20 mm,
przesuwajac go miottami w celu nalezytego zapelnienia spoin i polewajac woda. Nastgpnie
usuwa si¢ z nawierzchni pozostaty material i ubija si¢ go po raz drugi, uderzajac nie w $rodek
brukowca.

Przy drugim ubiciu brukowiec powinien zaglebiac si¢ o 1 do 2 cm.

Po drugim ubiciu uzupetnia si¢ wypetnienie spoin klincem o wymiarach 4 mm do 12,8 mm z
przesuwaniem materiatdbw miottami i polewaniem woda.

Material pozostaty na powierzchni usuwa si¢ i ubija po raz trzeci, uderzajac ubijakiem 2 lub 3
sasiednie brukowce celem wyroéwnania powierzchni.



Zamiast trzeciego ubicia nawierzchni moze by¢ zastosowane watowanie.

Przed watowaniem nalezy usuna¢ z nawierzchni luzno lezacy materiat. Watowanie wykonuje
si¢ walcem lekkim o nacisku od 25 do 45 kN/m, zaczynajac od kamieni oporowych i
stopniowo przesuwajac si¢ ku srodkowi.

Nastepnie watuje sig¢ nawierzchnie w kierunku uko$nym do drogi. Walec po kazdym pasie
powinien przetacza¢ si¢ od 5 do 6 razy.

Podczas watowania nawierzchnie nalezy polewac¢ woda.

Ubijanie nalezy prowadzi¢ jednoczes$nie z uktadaniem brukowca. Pozostawienie utozonego
brukowca na kilka dni bez ubicia jest niedopuszczalne.

Podczas kazdego kolejnego ubijania przekroj nawierzchni nalezy sprawdzac szablonem, a
tata rownos¢ w kierunku podtuznym.

Brukowce zapadnigte nalezy podnies¢, uzupetniajac brakujaca podsypke, a wystajace dobic.
Brukowce uszkodzone przy ubijaniu nalezy wyjac i zamieni¢ nowymi.

Ubijanie nalezy zakonczy¢ na 3 do 5 m przed koncem odcinka, na ktérym utozono
brukowiec. Po ostatecznym ubiciu lub walowaniu, przed oddaniem do ruchu, nawierzchnie
nalezy przysypac 1,5 do 2 cm piasku (lub zwiru) w celu zabezpieczenia materialu
wypelniajacego spoiny przed wyrywaniem kotami pojazdow, uzupetienia wypetnienia spoin
i ztagodzenia uderzen kot pojazdow.

Warstwe piasku nalezy utrzymywac przez okres 2 tygodni w stanie wilgotnym.

Kruszywo zsuwane przez ruch w strong poboczy nalezy odmiata¢ na $rodek

jezdni. 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogo6lne wymagania.

Ogdlne wymagania dotyczace prowadzenia rob6t podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogdlne"
pkt6.

6.2. Badania w czasie robot.

Grubos¢ podsypki i podbudowy nalezy mierzy¢ bezposrednio po zageszczeniu warstw.
Grubos¢ podsypki i podbudowy nie moze si¢ roznic od projektowanej o wigcej niz+ lem.
Nierownosci podtuzne i poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ zgodnie z norma BN-68/8931-
04. Nieré6wnosci nie moga przekracza¢ 6mm.

Spadki poprzeczne warstwy na prostych i tukach winny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja + 0,5%.

Przy badaniach i pomiarach wykonanej nawierzchni brukowcowej wykonawca, w obecnosci
inzyniera, sprawdza:

* konstrukcje nawierzchni,

* uksztaltowanie osi nawierzchni,

* rz¢dne nawierzchni,

» przekroje poprzeczne,

* szeroko$¢ nawierzchni,

* rOWNos¢ nawierzchni,

« Scistos$¢ utozenia nawierzchni,

* doktadno$¢ ubicia nawierzchni,

* pielgegnacje nawierzchni przed oddaniem do ruchu.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogdlne"
pkt7. 7.2 Jednostki obmiaru.

Jednostka obmiaru robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog jest:

* 1m2 podsypki z piasku

* Im2 podbudowy betonowej

* 1m2 nawierzchni z kostki betonowej gr 8 cm na podbudowie betonowe;j



* 1m2 nawierzchni z ptyt betonowych

* 1m2 nawierzchni 7u7lowe;j

* 1 m2 chodnika betonowego 35 x 35 cm

* 1 mb krawe7nika na tawie betonowej

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogo6lne" pktS.

8.2. Sposob odbioru robot.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Projektem budowlano-wykonawczym,
Specyfikacja Techniczna i wymaganiami Inspektora, je7eli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci.

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogo6lne" pkt 9.
9.2. Platnosci.

Ptatnosci beda dokonywane na podstawie obmiaru robot zgodnie z pkt. 7.2 niniejszej ST.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo

naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

2. PN-B-04300 Cement. Metody badan. Oznaczanie cech fizycznych

3. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych

4. PN-B-06714-13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci pytow mineralnych
5. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

6. PN-B-06714-16 Kruszywa miner. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn.

7. PN-B-06714-18 Kruszywa miner. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci

8. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia

9. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

10. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowl. z betonu. Elem. Nawierzchni drég, ulic,
parkingow

i torowisk tramwaj. Krawe7niki i

obrzeza

10.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.



ROZBUDOWA I MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY WODNO-SCIEKOWEJ W
REGIONIE WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH - MASTERPLAN DLA
WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH - ZADANIE: ,BUDOWA KANALIZACJI
SANITARNEJ KUMIELSK - SZKODY - RADYSY"

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-03.01. ROBOTY OGRODZENIOWE
CPV - 45300000-0 - Roboty w zakresie instalacji budowlanych
ST-03.01. ROBOTY OGRODZENIOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt ogrodzeniowych przepompowni $ciekoéw na trasie budowy kanalizacji
sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej w miejscowosciach: Kumielsk, Szkody i Radysy w Gminie
Biata Piska.

1. Budowa kanalizacji sanitarnej grawitacyjne;j.

2. Budowa kanalizacji sanitarnej

tlocznej. 4. Budowa 9 szt

przepompowni $ciekow.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Robotach wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania roboét ogrodzeniowych zwiazanych z
zagospodarowaniem terenu przepompowni sciekéw. 1.3.1. Ogrodzenia przepompowni
sciekow

Projektowane przepompownie Sciekéw nalezy ogrodzi¢ ogrodzeniem z siatki powlekane;j
wysokosci 1,80 m z brama o szerokosci 2,0 m. Roboty ogrodzeniowe nalezy wykona¢ wg
rysunkow zagospodarowania przepompowni sciekow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z Projektem budowlano-
wykonawczym

1.5. Wymagania dotyczace robot

1.5.1. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét oraz za ich zgodnos$¢ z
Projektem budowlano-wykonawczym, Specyfikacja Techniczng i Poleceniami Inspektora.
2. MATERIALY

* beton marki B-10

* cement

* siatka stalowa powlekana ogrodzeniowa

» shupki stalowe ogrodzeniowe ocynkowane

* elementy bram wjazdowych 3,5 m oraz 3,0 m.

3. SPRZET

* narzedzia

4. TRANSPORT



Samochod skrzyniowy i inne $rodki transportu odpowiadajace pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora.
5. WYKONANIE ROBOT 5.1.

Wymagania ogolne Wymagania

og6lne podano w ST-00.00.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogblne

Ogdlne wymagania dotyczace Robdt podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola i badania w trakcie Robot i odbioru

Przedmiotem kontroli jako$ciowej bedzie zgodno$¢ wykonanych Robét i uzytych Materialow
z Projektem budowlano-wykonawczym, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami
Inspektora.

-badanie jakosci materiatléw i kompletnosci ogrodzen

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST-00.00.

7.2. Jednostki obmiaru

* kpl - dla bram wjazdowych

» mb - dla powierzchni siatki ogrodzeniowej

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST-00.00.

8.2. Warunki szczegotowe odbioru Robot

Odbidr techniczny ogrodzenia nastgpuje po zakonczeniu robot towarzyszacych
zagospodarowaniu terenu przepompowni. Nalezy sprawdzi¢:

* zgodno$¢ wykonania z Projektem budowlano-wykonawczym i zapisami w Dzienniku
Budowy,

* wysokos¢, jako$¢ i prawidlowos¢ ustawienia ogrodzenia oraz bram.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00.

9.2. Ptatnosci

Platnosci beda dokonywane na podstawie obmiaru Robot zgodnie z p. 7.2. niniejsze;j
specyfikacji.

Zakres Robot jest podany w p. 1.3. niniejszej

ST Cena obejmuje odpowiednio:

* roboty przygotowawcze,

* ustawienie ogrodzenia

* montaz bram wjazdowych

* uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN)
lub odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjgtym przez polskie ustawodawstwo.



ROZBUDOWA I MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY WODNO-SCIEKOWEJ W
REGIONIE WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH - MASTERPLAN DLA
WIELKICH JEZIOR MAZURSKICH - ZADANIE: ,BUDOWA KANALIZACJI
SANITARNEJ KUMIELSK - SZKODY - RADYSY"

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-03.02. ROBOTY ELEKTRO-ENERGETYCZNE
CPV - 45300000-0 - Roboty w zakresie instalacji budowlanych
ST-03.02. ROBOTY ELEKTRO-ENERGETYCZNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt elektroenergetycznych na trasie budowy kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i
tlocznej w miejscowosciach: Kumielsk, Szkody i Radysy w Gminie Biata Piska.

1. Budowa kanalizacji sanitarnej grawitacyjne;j.

2. Budowa kanalizacji sanitarnej

ttocznej. 4. Budowa 9  szt.

przepompowni $ciekow.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;j
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy Robotach
wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres Robdt objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania roboét elektroenergetycznych
zwiazanych z
przytaczem zalicznikowym do przepompowni sciekow. UWAGA: Projekt budowlany oraz
wykonanie przytaczy energetycznych zasilania poszczegdlnych przepompowni sciekow lezy w
zakresie Zaktadu Energetycznego Bialystok Dystrybucja Sp. z 0.0. Powyzsze zostalo zawarte w
umowie pomigdzy Gmina Mikotajki a Zaktadem Energetycznym.
1.3.1. Zakres poszczegdlnych robot elektro-energetycznych
_ montaz kompletnej szafy sterowniczej
_ utozenie kabli zasilajacych przepompownie - zalicznikowe
_ ulozenie kabli zasilajaco-sterowniczych od szafy sterowniczej do przepompowni
_ montaz gniazda do podtaczenia agregatu przewoznego.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z Projektem budowlano-wykonawczym oraz
ST-00.00.
1.5. Wymagania dotyczace robot
1.5.1. Ogdlne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania Robdt oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczna i Poleceniami Inspektora.
2. MATERIALY
__kabel YKY 5 x 16 mme - podtaczenie skrzynki sterujacej do ztacza przepompowni gtownych _ kabel
zasilajacy pompy - komplet z pompa
_kabel YKY 5 x 6 mmz- podiaczenie skrzynki sterujacej do zlacza przepompowni przydomowych
_ szafka sterownicza - kompletna z modutem sterowania GSM-SMS
_gniazdo do podiaczenia agregatu przewoznego
_ rura ochronna A110 PS
_ folia kolendrowa z PVC uplastycznionego



_ bednarka ZnFe 25 x 4 mmz

3. SPRZET

_ zuraw samochodowy

_ spawarka elektryczna transformatorowa do 500 A

4. TRANSPORT

Samochody skrzyniowe samowyladowcze i inne $rodki transportu, odpowiadajace pod wzgledem
typow 1 iloSci, wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Roboét zaakceptowanym przez
Inspektora

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

Wymagania ogblne podano w ST-

00.00.

5.1.1. Prace przygotowawcze

Wykonawca zrealizuje przed przystapieniem do roboét zasadniczych nastgpujace prace
przygotowawcze:

_ prace geodezyjne zwiazane z wyznaczeniem zakresu robot i obiektu

_ dostarczenie na teren budowy niezbg¢dnych materiatow, urzadzen i sprz¢tu budowlanego

5.1.2. Potaczenia elektryczne przewodow

_ powierzchnie stykajacych si¢ elementow torow pradowych oraz przektadek i podktadek metalowych,
przewodzacych prad nalezy doktadnie oczysci¢ i wygladzié,

_ zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewody i1 pokryte powloka metalowa ogniowa lub
galwaniczna nalezy tylko zmywac odczynnikami chemicznymi i szlifowaé pasta polerska,
powierzchnie stykow nalezy zabezpieczy¢ przed korozja wazelina bezkwasowa,

_ potaczenia nalezy wykona¢ spawaniem, Srubami lub w inny sposob okre§lony w projekcie
technicznym, _ $ruby, nakretki i podkiadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie warstwa
metaliczng, _ polaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi nalezy wykonywacé za pomoca
spawania. Wszelkie potaczenia elektryczne w ziemi zabezpieczy¢ przed korozja, np. przez pokrycie
lakierem bitumicznym lub owiniecie tasma.

5.1.3. Prace spawalnicze

_ prace spawalnicze nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zanieczy$ci¢ elementow izolacyjnych, aparatow i
przewodow odpryskami roztopionego metalu,

_ prace spawalnicze nalezy wykonywaé w odl. bezpiecznej od aparatow i urzadzen zawierajacych olej
lub odpowiednio zabezpieczy¢ te urzadzenia i aparaty.

5.1.4. Préby pomontazowe

Po zakonczeniu robo6t elektrycznych w obiekcie, a przed ich odbiorem Wykonawca zobowiazany jest
do przeprowadzenia tzw. préb pomontazowych tj. technicznego sprawdzenia jako$ci wykonanych
robdt wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i probnym uruchomieniem poszczegélnych linii,
instalacji, urzadzen.

5.2. Warunki szczegotowe wykonania robot elektroenergetycznych

5.2.1. Uktadanie kabli

Przed przystapieniem do robot kablowych nalezy dokona¢ geodezyjnego wytyczenia trasy linii
kablowych. Teren rob6t oznakowac i zabezpieczyé. Wykopy wykonywac jako waskoprzestrzenne o
gleb. 0,7 m oraz szer. dna 0,4 m. Kable uktada¢ linia falista (zapas 1% na kompensacje przesunigc¢
gruntu) na warstwie piasku o grub. 0,1 m i zasypaé taka sama warstwa piasku. Nastgpnie po nasypaniu
warstwy gruntu rodzimego o grubosci co najmniej 0,25 m (bez kamieni i gruzu) utozyc folie
ostrzegawcza koloru niebieskiego, co najmniej 0,5 mm. Pozostata czg$¢ wykopu zasypaé gruntem
rodzimym z zaggszczeniem.

Przed zasypaniem na kable, co 10 m nalezy natozyc trwale oznaczniki z informacja o typie kabla,
napigciu, roku utozenia oraz numerem ewidencyjnym kabla. Zatamania trasy oznakowac¢ na
powierzchni ziemi oznacznikami kablowymi.

5.2.2. Ochrona od porazen

Po stronie n.n. - 1 kV zastosowane jest samoczynne wytlaczanie w systemie TN-C.

Dla sieci odbiorczej zastosowac uktad w systemie TN-S.

5.2.3. Zasilanie przepompowni sciekow



Zasilanie poprowadzi¢ zgodnie z warunkami zaktadu energetycznego z istn. linii n.n. do zlacza
kablowego kablem zgodnie z warunkami przylaczenia do sieci energetycznych wydanych przez Zaktad
Energetyczny.

Od szafki sterowniczej przepompowni gtownych do szafki - ztacza kablowego prowadzi¢ kable YKY 5
x 16 mma.

Od szafki sterowniczej przepompowni przydomowych do szafki - ztacza kablowego prowadzi¢ kable
YKY 5 x 6 mmz.

Od szafki sterowniczej (szafka sterownicza dostarczona wraz z przepompownia) poprowadzi¢ kabel
dostarczony z pompa do przepompowni $ciekow. Z szafki tej oprocz zasilanych urzadzen do
wiasciwego funkcjonowania przepompowni ma by¢ rowniez wyprowadzony przewod YKY 3 x 2,5
mm: dla zasilania o§wietlenia zewngtrznego.

Ochrong przed porazeniem pradem elektrycznym wykona¢ zgodnie z pkt. 5.2.2. oraz zgodnie z
warunkami przylaczenia.

Jako system dodatkowej ochrony przed porazeniem przyjgto zabezpieczenie przez szybkie wylaczenie
nadpradowe dla linii kablowej zasilajacej do ztacza kablowo-pomiarowego i szafki pomiarowej. Na
przewdd ochronno-neutralny w przewodzie zasilajacym nalezy przeznaczy¢ zyle o niebieskim kolorze
izolacji. Dodatkowe uziemienie przewodu neutralnego linii wykona¢ w ztaczu kablowym (utozy¢
odcinek ptaskownika ocynkowanego Fe/Zn 25 x 4,0 mmo, potaczy¢ z zaciskiem ochronno-neutralnym
szafki kablowej oraz wykonac¢ i polaczy¢ z uziomem prgtowym). Rezystancja uziemienia powinna by¢
nie wigksza ni9 10 M.

Dla urzadzen odbiorczych w szafce sterowniczej przepompowni $ciekow jako system ochrony przed
dotykiem posrednim nalezy zastosowaé wytacznik réznicowo-pradowy. Dla zapewnienia wlasciwej
ochrony przez wytacznik, przewody ochronne nie moga mie¢ za wytacznikiem bezposredniego lub
posredniego potaczenia z przewodem neutralnym.

Ochrong przepigciowa zastosowaé zgodnie z warunkami przytaczenia do sieci elektroenergetyczne;j
wydanymi przez Zaktad Energetyczny. 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania og6lne

Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola jako$ci materialow

Urzadzenia elektryczne, oraz kable i przewody powinny posiada¢ atest fabryczny lub $wiadectwo
jakosci wydane przez producenta, a takze wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje i DTR.

6.2. Kontrola i badania w trakcie

robét _ zgodnos$ci z dokumentacja i

przepisami _ poprawnego montazu

kompletnos$ci wyposazenia

poprawnosci oznaczenia _ braku

widocznych uszkodzen _nalezytego

stanu izolacji _ skutecznos$ci ochrony

od porazen

6.3. Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu robot nalezy wykona¢ proby napigciowe i badania kabli elektroenergetycznych na
rezystancje izolacji, zachowania ciagtosci zyt roboczych, a takze zgodnosci faz u odbiorcow, jak
réwniez pomiary rezystancji uziomow i napiec razenia, skutecznosci ochrony od porazen. Wykonac
obowiazujace badania ztacz. Wyniki badan i pomiaréw nalezy podaé w protokotach.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00.00. ,,Wymagania

ogoblne". Jednostka obmiaru jest:

_ m ulozenia kabli i przewodow, uziomoéw pretowych, na podstawie dokumentacji projektowe;j i
pomiaru w terenie

_ kpl skrzynki sterowniczej, montaz i demontaz linii tymczasowej, na podstawie dokumentacji
projektowej i pomiaru w terenie

_ szt montaz odgromnikéw, roztacznika na podstawie dokumentacji projektowej i pomiaru w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru Robdt



Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST-00.00.

8.2. Warunki szczegdtowe odbioru Robot

Odbioru robot nalezy dokonac zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano-montazowych tom V Instalacje elektryczne. Przy odbiorze rob6t powinny by¢ dostarczone
nastgpujace dokumenty:

_ dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetieniami w trakcie wykonywania rob6t
(jezeli takie wystapity)

_ dokumentacja uzasadniajaca uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot _
dziennik budowy

_ dokumenty dotyczace jakos$ci wbudowanych materiatlow _

protokoly czesciowych odbiorow robdt zanikajacych i

zakrytych protokotly i zaswiadczenia z dokonanych prob

pomontazowych  protokoty pomiaréw i badan

_ $wiadectwa jakosci i dopuszczenia do eksploatacji urzadzen i materiatow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-00.00. ,,Wymagania og6lne".

9.2. Platnosci

Zgodnie z dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w p. 1.3. nin. ST. Platno$¢ nalezy
przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i ocena jakosci robot, w oparciu o wyniki pomiaréw i badan
laboratoryjnych.

Cena jednostkowa wykonanych robot

obejmuje: _ roboty przygotowawcze,

wytyczenie robot

_ wykonanie robdt ziemnych (wykop, zasypka i obsypka piaskiem, zaggszczenie gruntu)

_ montaz i demontaz zabezpieczen wykopow niezbednych do wykonania robot

_ przygotowanie podioza

_ montaz i kompletowanie ztacz kablowych,

_ montaz odgromnikow, roztacznika

_ montaz i podiaczenie instalacji uziemiajacej

_ wykonanie rob6t montazowych

_ montaz i demontaz instalacji tymczasowe;j

_ zarobienie i podtaczenie kabli i przewodow jedno- i

wielozylowych _ wykonanie podlaczenia urzadzen, puszek

laczeniowych

_ zakup kompletu materiatéw, urzadzen i wszystkich prefabrykatow oraz transport na miejsce
wbudowania

_ wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych badan potwierdzonych protokotami
zgodnie z obowigzujacymi przepisami i normami m. in.:

- pomiary uziemienia ochronnego lub roboczego

- pomiary elektryczne obwodu

- pomiary skuteczno$ci ochrony przeciwpora9eniowe;

- pomiary impedancji pgtli zwarciowe;j

- pomiary kabli

energetycznych _ koszt

uruchomienia urzadzen

_ proby pomontazowe, sprawdzenie dziatania poszczegdlnych urzadzen, o ile jest to mozliwe
sprawdzenie funkcjonalnosci uktadow

_ wykonanie protokotéw pomiaréw, odbioréw

_ prace porzadkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy

PN-90/E-06401.01 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

Osprzet do kabli o napigciu znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Postanowienia ogdlne.
PN-76/E-05125



Zmiana BI 1-2/79 poz. 2,

BI4/81 poz.29. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa. PN-90/E-
06401.02 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzgt do kabli o napigciu znamionowym nie
przekraczajacym 30 kV. Potaczenia i zakonczenia zyt.

PN-90/E-06401.03 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu znamionowym nie
przekraczajacym 30 kV. Mufy przelotowe na napigcie nie przekraczajace 0,6/1 kV. PN-90/E-06401.04
Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu znamionowym nie przekraczajacym 30
kV. Mufy przelotowe na napigcie nie przekraczajace 0,6/1 kV. PN-90/E-06401.05 Elektroenergetyczne
linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Glowice
wnetrzowe na napigcie powyzej 0,6/1 kV.

PN-90/E-06401.06 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzgt do kabli o napigciu znamionowym nie
przekraczajacym 30 kV. Glowice wngtrzowe na napigcie powyzej 0,6/1 kV.

PN-76/E-90250 Az3:1999 Ogdlne wymagania i badania.

PN-76/E-90251

Zmiany BI 8-9/84 poz. 59,

BI 7/88 poz. 83 Kable elektroenergetyczne o izolacji papierowej i powloce metalowej. Kable o
powloce otowianej na napigcie znamionowe nie przekraczajace 23/40 kV.

PN-80/C-89205

Zmiany BI 1/90 poz. 1 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku

winylu PN-IEC 60364-1:2000

IDT IEC 60364-1:1992 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,

przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-3:2000

IDT IEC 60364-3:1993 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

+ AMDI:1996+AMD?2:1999 Ustalanie ogélnych charakterystyk.

PN-IEC 60364-4-

41:2000 IDT IEC 364-

4-41:1992

+ AMD1:1996 + AMD2:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-E-04700:1998

Zmiany

PN-E-04700:1998/Az1:2000 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

PN-91/E-0510

IDT IEC 449:1973 Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach

budowlanych. PN-90/E-05029

IDT IEC 757:1983 Kod do oznaczania barw

PN-92/E-05031

IDT IEC 536:1976 Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu widzenia ochrony
przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-E-05032:1994

IDT IEC 1140:1992 Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym. Wspdlne aspekty instalacji i
urzadzen.

PN-92/E-

08106 IDT

EN

60529:1991

IDT IEC 529:1989 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)

PN-88/E-08501

Poprawki BI

2/90 poz. 9.

Zmiany BI 5/92 poz. 22. Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

PN-93/N-50191

EQV IEC 50 (191):1990 Stownik terminologiczny elektryki. Niezawodno$¢, jako$¢ ustugi.



PN-E-05033:1994

IDT IEC 1200-52:1993 Wytyczne do instalacji elektrycznych. Dobor i montaz

wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki. Kable i przewody.

PN-92/E-01200.03

IDT IEC 617-3:1983 Symbole graficzne stosowane w schematach. Przewody i osprzet taczeniowy.
PN-91/E-04160.00 Przewody elektryczne. Metody badan. Postanowienia ogolne.

PN-90/E-05023

IDT IEC 446:1989 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami lub cyframi.
PN-70/E-79100

Zmiany BI 9/71 poz. 113

BI 6/75 poz. 56, BI 5/76 poz. 45

BI 11-12/77 poz. 96 Przewody elektryczne. Pakowanie, przechowywanie i transport.

PN-87/E-90050

Zmiany BI 1/90 poz. 1 BI 9/91 poz. 59 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do
uktadania na state. Ogélne wymagania i badania.

10.2. Inne

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych.

Wykaz przepisow prawnych (np. ustaw, rozporzadzen, itd.), kodeksow postgpowania norm
stosowanych w Specyfikacjach Technicznych obowiazujacych obecnie w Polsce (dla celow
informacyjnych)

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. Nr 89 z dnia 25.08.1994 r. poz. 414) z p6z.
zm. oraz Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o zmianie ustawy - Prawo Budowlane oraz o zmianie
niektorych ustaw (Dz.U. 2003 nr 80 poz. 718)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401)

- Ustawa z dnia 28 pazdziernika 2002 r. o przewozie drogowym towarow niebezpiecznych (Dz.U.
2002 nr 199 poz. 1671)

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogolnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129 poz. 844) z p6z. zm.

- Ustawa z dnia 6 wrzes$nia 2001 o transporcie drogowym (Dz.U. 2001 nr 125 poz. 1371) z p6z. zm.

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 29 listopada 2002 r. w sprawie
najwy9szych dopuszczalnych stezen i natezen czynnikéw szkodliwych dla zdrowia w $rodowisku
pracy (Dz.U. 2002 nr

217 poz. 1833)

- Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach Rozdziat 1 (Dz.U. 2001 nr 62 poz. 628 z pdz. zm.) oraz
Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzenie ustawy - Prawo ochrony §rodowiska, ustawa o
odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzesnia 2001 w sprawie katalogu odpadow (Dz.U.
Nr 112/1206/2001)

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Potaczenia i zakonczenia
zyl.



